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BiDiB-Wizard

<. B Der BiDiB-Wizard ist ein Java-Programm zur Darstellung der angebundenen BiDiB-Bus-Struktur
“NEund der angeschlossenen Knoten.

System Anforderungen

BiDiB-Wizard mit Version bis 1.4.1

e Java 1.6
e getestet mit Linux, Win7, MacOS

BiDiB-Wizard mit Version ab 1.5

e Java 1.7
e getestet mit Linux, Win7, MacOS

BiDiB-Wizard mit Version ab 1.6

e Java 1.7
e getestet mit Linux (x86 und ARM), Win7, MacOS

BiDiB-Wizard mit Version ab 1.9

e Java 1.8
e getestet mit Linux (x86 und ARM), Win7, MacOS

Download

Aktuelle Release-Version:
Die aktuelle Version ist der Wizard-1.12.9 vom 26.05.2020.

Der BiDiB-Wizard kann hier heruntergeladen werden:
http://www.fichtelbahn.de/files/wizard-fw/bidibwizard-installer-1.12.9.jar

Der BiDiB-Wizard bringt Unterstutzung fur mehrere Serielle Port Treiber mit. Je
~nach Betriebssytem kann der eine oder andere Treiber Vorteile haben. Diese
@ Seriellen Port Treiber bendtigen alle einen korrekt installierten nativen Treiber

(z.B. FTDI).

Alle Treiber die zur Auswahl stehen werden komplett mitgeliefert, d.h. es muss
keine separate Installation erfolgen.
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Unter Windows 10 64-bit muss eine 64-bit JVM installiert und verwendet
werden.

Falls keine COM-Ports angezeigt werden oder das Fenster mit dem COM-
Port nicht erscheint missen vermutlich die ,Visual C++ Redistributable fir Visual
Studio” installiert werden (Google nach: ,vcredist x64.exe 2013 oder
https://support.microsoft.com/de-de/help/4032938/update-for-visual-c-2013-redis

@ tributable-package).

Die deutsche Version fiir Windows 10 64-bit kann auch von hier
heruntergeladen werden.

Die deutsche Version fiir Windows 10 32-bit kann auch von hier
heruntergeladen werden.

Siehe auch USB hotplug.

¢ Der Wizard 1.12 verwendet standardmassig ein anderes Format fur den Knoten-Export und
Import. Man kann das in den Einstellungen > Experimentelle Eigenschaften > Java-Serialisierung fur
Knotenexport verwenden auf das alte Format umschalten. Anschliessend den Wizard neu starten.

Bitte neue Knoten-Export nur noch mit dem neuen Format (*.nodex) erstellen! Die Unterstltzung fur
das alte Format wird in einem nachsten Release komplett entfernt.

®  Im Wizard-1.9 wurde das Datenformat der Bezeichnungen fir Ports, Makros und
Accessories geandert! Aus diesem Grund werden die alten Bezeichnungen beim 1. Zugriff mit einer
1.9-er Version automatisch in das neue Format migriert.

Die alten Dateien mit den Bezeichnungen werden nicht geléscht und sind immer noch vorhanden fur
Versionen < 1.9. Anpassungen der Bezeichnungen in der 1.9-er Version sind aber beim Wizard-1.8
nicht sichtbar, ebenso sind Anpassungen der Bezeichnungen in der 1.8-er anschlieBend in der 1.9-
Version nicht sichtbar wenn die Migration schon durchgelaufen ist!

Um die Migration erneut ausfiithren zu lassen muss die Datei mit den entsprechenden
Bezeichnungen geldscht werden (Wizard beenden!), z.B. LightPortLabels.labels fur Lichtports. Die
Dateien liegen im Home-Verzeichnis des Benutzer unter dem Verzeichnis .BiDiBWizard, z.B.
C:\Users\<username>\.BiDiBWizard

Wichtig ist die Datei mit der Endung .labels zu I6schen und nicht die gleich lautende Datei mit dem
Namen LightPortLabels aber ohne Extension. In diesem Fall sind alle bisher geanderten
Bezeichnungen mit dem Wizard-1.9 verloren! Falls Bedarf besteht beide Bezeichnungen weiterhin zu
behalten, bitte bei mir (andreas.kuhtz@gmail.com) melden bevor die Dateien geldscht werden.

Ab Build 2320 wurde das Format fir das lokale Speichern der Bezeichnungen (Labels)
angepasst. Beim ersten Start erfolgt automatisch eine Migration in das neue Format. Die Dateien des
neuen Format liegen unter .bidib/labels und haben das Namensformat <Knoten-UID>.xml.
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Wahrend der Migration erscheint der folgende Dialog, falls die Bezeichnungen nicht im Standard-
Verzeichnis gefunden wurden.

Migration of Wizard labels -5

"é" Die alten Wizard-Bezeichnungen sind nicht am Standard-0Ort abgelegt.

Meuer Standard-Ablagecrt: ChlUsersh . 0" "Lbidib\labels
Alter Ablageort: D:vternp\Wizard-Dateien

Um den alten Ablageort for die migrierten Bezeichnungen beizubehalten klicken wihlen sie Ja.
Urm den neuen Standard-Ablageort zu benutzen wihlen sie Nein.

Ja | | Mein

e A

Entwicklungsstand

Download Entwicklungsstand

Der aktuelle Entwicklungsstand (Update: 11.06.2020, Build 4106, master) vom BiDiB-Wizard-1.12
kann hier heruntergeladen werden
http://www.fichtelbahn.de/files/wizard-fw/bidibwizard-installer-1.12-20200611.164100-454.jar

e Ab Build 3180: Lauffahig unter Java 9 und Java 10.
e Ab Build 3016: Die zusatzliche Komponente BiDiB-Wizard-Spy unter Windows muss nicht
installiert werden!

Installation

Die Installation des BiDiB-Wizard erfolgt Uber ein ,executable-Jar* welches im Normalfall unter
Windows per Doppelklick gestartet werden kann, wenn eine Java 8-Runtime (oder neuer) installiert ist.

Sollte die Verknupfung fur Jar-Files durch ein anderes Tool verandert worden sein (z.B. 7-zip), hilft
folgendes Kommando auf dem Command-Prompt:

java -jar bidibwizard-installer-1l.x.jar

Hinweis: Der Name bidibwizard-installer-1.x.jar muss dem tatsachlichen Namen des Installer-jar
angepasst werden.

Falls mehrere Versionen des BiDiB-Wizard parallel installiert werden sollen, kann wahrend der
Installation der Pfad und der Menu-Name angepasst werden. In den nachfolgenden Abbildungen
wurde der Standardwert BiDiB-Wizard jeweils in BiDiB-Wizard-1.6.0 geandert.
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Nach der Installation kann der BiDiB-Wizard Uber das MenU gestartet werden.

Bevor erstmalig eine Verbindung zum Master erstellt werden kann, muss der verwendete Port Uber
Bearbeiten > Einstellungen ausgewahlt werden (USB-Verbindung zum GBMboost muss eingesteckt
sein). AnschlieBend kann die Verbindung Uber Datei > Verbinden oder tUber den Connect-Button
hergestellt werden. Sobald die Verbindung zum Master steht, werden alle Knoten gelesen und in einer
Baumstruktur dargestellt.

Sprache andern

Die Sprache des Wizard kann wie folgt geandert werden:

e Unter Windows: Im Installations-Verzeichnis vom Wizard gibt es die Datei BiDiB-Wizard.l4j.ini.
e Unter Linux: Es gibt ein bash-Script welches den Wizard startet.

Der folgende Parameter bestimmt die Sprache: -Duser. language=de

Wenn man fur -Duser. language=en angibt wird der Wizard in Englisch gestartet.

Installation auf Raspi 3

Auf dem Raspberry Pi funktioniert die Installation Gber Doppelklick nicht. Um den Wizard zu
installieren muss ein Terminalfenster in dem Verzeichnis gedffnet werden wo das Installer-Jar liegt.
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Downloads - o x
File Edit View Sort Go Tools
[ | B8 BB EE (8] & aP |f’home.ﬂpi,-"DownIoads -
+ [] boot.bak ' ” v |Slze cene |
[ dev Ill bidibwizard-installer-1.9-20180311.084611-1233 jar 46.3MIB 11/03/1811:44 |
v [Detc
|
O home
-/ [#] pi
+ [ BiDIB-Wizard-1.9-SNAPSH(
# [E Desktop
+ [ Documents
8 K2 Downloag
st 0o in Terminal
o [@ Music ,
Open With_.
+ [=] Pictures
+ [# Public Compress..
¥ [ python_g
© [@ Template Copy Path(s)
+ = Videos Bename...
# (D wizard Properties
—_— > i
1 item Free space: 20.9 GIB (Total: 29.2 GIB)

Mit dem Befehl 1s kann man die Dateien im Verzeichnis anzeigen lassen. Um die installierte Java-
Version anzuzeigen, kann der Befehl java -version verwendet werden. Aktuell wird eine Java 8
Version bendtigt.

Ob das Terminal-Fenster im richtigen Verzeichnis gedffnet wurde, 1asst sich mit dem Befehl pwd
ermitteln, welcher das aktuelle Verzeichnis ausgibt. Um in ein anderes Verzeichnis zu wechseln kann
der Befehl cd <Verzeichnis> verwendet werden, also z.B. cd Downloads um ins Unterverzeichnis
Downloads zu wechseln.
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Tt

! | bidibwizard-installer-1.9-20180311.084611-1233 jar 46.3MIB 11/03/1811:44

piraspberrypi

| fter Free space: 20.9 GiB (T

Mit dem Befehl java -jar bidibwizard-installer-1.9-20180311.084611-1233.jar kann
der Installer fur den Wizard gestartet werden. Der Name der Datei bidibwizard-installer-1.9-
... jar im Beispiel muss an den richtigen angepasst werden.
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Update Java auf Raspi

Grundsatzlich sollte der Wizard mit jeder Java 8 Installation laufen. Falls ein Update auf eine aktuelle
Java Version notwendig ist, kann ich diesen Blog empfehlen. Dort wird der Update der Java-Version
auf dem Raspi beschrieben. Ich habe den Abschnitt , Installing Oracle Java“ verwendet um meinen
Raspi zu aktualisieren.

DMX-Modeler

Zur Anleitung flr den DMX-Modeler flr die OneDMX gehts hier: DMX Modeler

Versionsubersicht

Version 1.12

Aktuelle Version

e Unterstutzung fur ReadyLine-Baugruppen
* Neues Dateiformat fur Import/Export der Knoten
e Korrektur: Fahren mit 28 Fahrstufen (1.12.7)
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Version 1.11

e Unterstitzung flr OneControl 3.x

Version 1.10

Version 1.9

e Logfiles automatisch als Zip-Datei komprimieren

e Benutzerdefinierbare Namen fur Ruckmelder und Aspekte.

e Auswahl des Java-Treiber fur den Seriellen Port (RXTX und SCM)

¢ USB hot-plug: Eingesteckter GBMboost wird mit COM-Port angezeigt
e NodeScript Wizard

e Unterstutzung fur Protokoll-Version 0.7

e Installation als Applikation unter OSX (1.9.2), Support fir Copy/Paste etc. unter OSX
e Unterstutzung Raspi 3 (ARMv7) (1.9.2)

e Positionen von OpenCar via BiDiB RF-Basis

e Konfiguration StepControl

Auswertung Feature FEATURE_RELEVANT PID BITS (1.9.3)

Version 1.8

e |nitialisierung Lok-Decoder mit FSO nach dem Verbinden (Adresse in Channel 2).
e SUSI-CV auslesen per POM fur D&H-Dekoder

Anzeige von DYN-Status-Werten

Knotenliste alphabetisch sortiert

Unterstatzung fr Protokoll-Version 0.6

Unterstutzung Debug-Interface (wie hterm)

Unterstutzung flr Tams Multi-Decoder

DMX-Modeler

CV-XML-Datei in Abhangigkeit von der Firmwareversion des BiDiB-Knoten

Version 1.7

Unterstitzung fur DCC Accessory Decoder (Schaltdecoder).

Unterstitzung fur POM (Lokomotivdecoder).

Unterstatzung flr neuen Makrobefehl ,,Warten auf Ende der Servobewegung”.
Unterstutzung flr neuen Makrobefehl , Flag abfragen 0.

Booster Tabelle und RX/TX-Log-Anzeige.

Version 1.6

e Warnhinweis wenn GBMboost im DEBUG Mode gestartet ist.

e CV-Verwaltung fur die BiDiB-Knoten: Konfiguration Kehrschleife.
e Lesen und schreiben des benutzerdefinierten Node-Namen.

» Uberarbeitung Layout auf Docking Frames.
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e Toolbar fur Connect/Disconnect.

Erweiterungen im Simulations-Modus.

Unterstutzung fir GPIO-Ports der OneControl.
Lauffahig auf ARM-Prozessoren (z.B. Raspberry Pi).
Unterstutzung UDP-Protokoll flr BiDiB (experimental).
Unterstutzung flr Programmiergleis (PT).

Version 1.5

¢ Alle Knoten am Bus werden in einer Baumstruktur angezeigt.
e Unterstitzung fir hierarchische Strukturen mit OneHub.
e CV-Verwaltung flr die BiDiB-Knoten (nicht flr Lok-Dekoder).

Version 1.4.1

e Alle Knoten am Bus werden in einer Listenstruktur angezeigt.

¢ Auflistung von Firmware-Stand und Features aller Knoten.

¢ Belegt-Meldungen werden angezeigt. Wenn unterstutzt auch Adressen, Geschwindigkeit und
Aufgleisrichtung.

» Features eines Knoten konnen geandert werden.

e Jeder Knoten kann mit einer kurzen Beschreibung versehen werden.

e Modellbahnuhr mit einstellbarer Geschwindigkeit / Anfangs- u. Endzeit / Wiederholung.

Firmware-Update Uber den BiDiB-Bus.

Booster ein-/ausschalten, Anzeige Stromverbrauch, Temperatur und Spannung.

Fahrpult fur Vor-/Ruckwarts, Halt, Nothalt und bis zu 28 Funktionstasten.

Programmierung von Makros und Accessories.

Probleme und Fehler

Um Probleme und Fehler analysieren zu kdbnnen werden meistens Logfiles bendtigt, in welchen der
BiDiB-Wizard wahrend der Ausfihrung den Ablauf und Fehlermeldungen mit mehr Informationen
protokolliert als auf der Benutzeroberflache ausgegeben wird.

Diese Dateien werden bei jedem Start Uberschrieben, weshalb es im Fehlerfall wichtig ist die Dateien
zu kopieren bevor der BiDiB-Wizard erneut gestartet wird.

Logdateien

Die Logfiles BiDiBWizard.log und BiDiBWizard-RXTX.log liegen standardmaRig unter
C:\Users\<username>\AppData\Local\Temp (Siehe auch unter Menu Bearbeiten > Einstellungen ... >
Verzeichnis flr Protokoll-Dateien). Ab BiDiB-Wizard-1.7 kénnen die 2 Logfiles auch Uber das Men(
Hilfe > Logdateien sammeln in ein Verzeichnis freier Wahl kopiert werden.

In den Einstellungen steht der Pfad zu den Protokolldateien (log-files). Unter Linux liegen diese
standarmaRig unter /tmp.
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| Show booster table by default
/| Always show produck name in node Eree
| lgnore Eimeouk while waiting For response

| lgnore and adjuskt wrong RoviMessageMNumber value

Timeout For Firmware packets: 4500

Save Cancel

it\# Einstellungen x

Verbindung Ezeit RailCom Plus  Wizard Eigenschaften Experimentelle Eigenschaften

Verzeichnis fir BiDIE-Konfigurations-Dateien: |C:\sers il bidib
Verzeichnis fiir Protokoll-Dateien: D:Vogs

[] Protokell-Datei anfiigen

Power User

Booster-Tabelle standardmassig anzeigen
Produktname immer im Knoten-Tree anzeigen

[] Zeitiberschreitung bei Warten auf Antwort ignorieren
Falsche RovMessageMumber ignorieren und anpassen
Timeout fr Firmware-Pakete: 4500

LUSE HotPlug Controller benutzen

Hardware Flowcontrol fur seriellen Port benutzen

Speichern Abbrechen

Ab dem Wizard Build 2841 gibt es zudem die Méglichkeit, das Logfile nicht mehr beim Start
Uberschreiben zu lassen. Dadurch kann man im Fehlerfall die Daten nachtraglich noch sammeln
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lassen.

i E::g -

=% Einstellungen

Verschiedenes | Zeit | RailCom Plus

Serielle Schnittstele: () | <none> v

10 symlink |COMT3

@ Serielle Simulation

[] UDP Schnittstelle: localhost 162875
LUDP Simulation

Serieller Port Treiber: :SCM -

Verzeichnis fir ¥XML-Dateien: C:Wsers\chakuht0', bidib

Verzeichnis fiir Protokoll-Dateien: | D:Yogs

[] Protokoll-Datei anfiigen

Meue Daten an Protokell-Datei anfOgen oder bei jedem Start die Protokoll-Datei neu erstellen

'p“ Tl T

Booster-Tabelle standardm&ssig anzeigen

Produktname immer im Knoten-Tree anzeigen
Zeitliberschreitung bei Warten auf Antwort ignarieren
Falsche RovMessageMumber ignorieren und anpassen
Timeout fir Firmware-Pakete: 4500

USE HotPlug Controller benutzen

LIS Co-5tatus  Temp.

Speichern H Abbrechen

Logdateien sammeln

Der Dialog zum Sammeln der Logdateien wird Uber das Menu Hilfe > Logdateien sammeln
geoffnet.

+& BiDIB-Wizard 112.2 (3716) (= |
Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools
@ & . . :\ Uber ...
RX/TX Log-Anzeige &ffnen ...
Knoten Knoten Details j Logdateien sammeln ..

Kein Knoten selektiert i T

Willkommen im BiDiB-Wizard.

Mit dem nachfolgenden Dialog kann das Ziel festgelegt werden, an welchen die Logdateien
(BiDiBWizard.log und BiDiBWizard-RXTX.log) kopiert werden:
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Anschlielend befinden sich die Logdateien im ausgewahlten Verzeichnis und kénnen z.B. im Forum
angehangt werden.

Hinweis: Um Platz zu sparen bitte die Logdateien nach Moglichkeit in eine Zip-Datei verpacken bevor
sie ins Forum gestellt werden.
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Verbindung einrichten

Um eine Verbindung auf den GBMBoost herzustellen, muss die serielle Schnittstelle (COM) ausgewahlt
werden. Unter Windows werden die verfugbaren Schnittstellen in der obersten Combobox angezeigt.
Unter Linux muss der Symlink (z.B. /dev/ttyUSBO0) im Eingabefeld Symlink eingegeben werden.

i '
=% Preferences Iﬁ

i Connection | Miscellaneous I'I'lme I RailCom Plus | Wizard Settings

Serial port: @ CcomM7 -
) symlink |COM24

(7 Serial simulation

LDP port: (™) |localhost ‘53375

(7 UDP simulation

TCF port: i) |localhost : 62875

(7 TCP simulation

() |localhost 162875
Serial-over-TCP port:

(7 Serial-over-TCP Simulation
Serial port provider: :SPSW -

[ Save ][ Cancel ]

L A

Neben der Auswahl der Schnittstelle kann der verwendete Treiber fur den Seriellen Port ausgewahlt
werden. Hier stehen ,RXTX", ,SCM“ und ,SPSW* zur Verfugung. Standardmassig wird RXTX
verwendet.

SCM

Der ,,SCM“-Treiber sollte fur folgende OS funktionieren:

e Windows (32- und 64-bit)
e Linux (32- und 64-bit, embedded)
e MacOSX (32- und 64-bit)

Unter Linux sind bisher folgende Probleme bekannt:
¢ SCM kann nicht geladen werden weil libudev.s0.0 nicht vorhanden ist:

Dieses Problem kann durch Einrichten eines Link (Adminrechte notwendig) behoben werden: Ln -s
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/1ib/x86 64-1linux-gnu/libudev.so.1l /1ib/x86 64-linux-gnu/libudev.so0.0

Quelle:
http://askubuntu.com/questions/288821/how-do-i-resolve-a-cannot-open-shared-object-file-libudev-so-
0-error

\ A ¢
~ Falls ein Anwender ein Problem mit SCM findet bitte im Forum melden. Danke!

Verbindung herstellen

Nach dem Speichern der Konfiguration kann die Verbindung zum GBMboost Uber den Toolbar-Button
mit dem Stecker oder das Menu aufgebaut werden. Bei erfolgreichem Verbindungsaufbau wird der
Master (hier GBMBoost) angezeigt und das CD-lcon (connected) in der Statuszeile wird rot dargestellt.

-

=% BiDiB-Wizard

Dater Bearbeiten Knoten Fenster Tools

& @

Knoten Knoten Details

Ly

------ VID 0D PID 68000036 (GBMBoost Master) || [ Kein Knoten selektiert

co [l ~x I ™~ M [Lem_] os00:15

Falls der COM-Port nicht verfugbar ist, wird folgende Fehlermeldung angezeigt:

BiDiB-Wizard [

I-"'_-"-I Kernmunikationsport konnte nicht gedffnet werden: COM20.

M Grund: Port konnte nicht gefunden werden. Priifen Sie ob das Interface angeschlossen ist.

L ~

Falls der serielle Bootloader am GBMboost aktiviert ist (Jumper )3 geschlossen und Button gedrickt
beim Start), wird folgende Fehlermeldung angezeigt:

BiDiB-Wizard e

I-"'_"‘-I Die Kommunikation mit dern Master konnte nicht aufgebaut werden!
M Serieller Bootloader ist aktiviert am GEMboost:
GEMboost-Bootloader V002,01
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USB Hot-plug

Ab Version 1.9 wird der USB-Controller Uberwacht. Sobald ein USB-gerat mit COM-Port eingesteckt
wird, pruft der Wizard ob eine COM-Schnittstelle zugeordnet ist. Falls dies der Fall ist erscheint ein
Hinweisdialog. Durch Klick auf das (kleine) Icon wird der Port als selektierter Port in den Settings
eingetragen.

Klick zum selektieren als
verwendeter COM-Port

USE device detected * X
J‘ VID: 0x0403 PID: OxBFDD

Serial number; ASWGESLLT

Praduct: USB-IF OpenDCC GEMBoost V1.0

o Wl H X comport: coms

Ab Build 2507 wird anschliessend automatisch die Verbindung zum Interface aufgebaut.

®  Falls das Fenster nicht erscheint missen vermutlich die ,Visual C++ Redistributable fir Visual
Studio” (Google nach: ,vcredist x64.exe 2013“ oder
https://support.microsoft.com/de-de/help/4032938/update-for-visual-c-2013-redistributable-package,
Achtung: Fur Windows passende 64-bit oder 32-bit Version downloaden) installiert werden.

Die deutsche Version fiir Windows 10 64-bit kann auch von hier heruntergeladen werden.

Die deutsche Version fiir Windows 10 32-bit kann auch von hier heruntergeladen werden.

Command Line Argumente

Ab Build 2860 kdnnen folgende Command Line Argumente mitgegeben werden:

e -autoconnect=true | false: Automatisches Verbinden zum Interface mit den Werten aus
den Preferences

e -startupmode=normal | iconified :iconified - Die Wizard-Applikation wird minimiert
gestartet (Windows: nur Button in Taskbar sichtbar)

DEBUG-Mode

Wenn der GBMboost im DEBUG Mode gestartet wird, weil der JumperQ oder das CV1 gsetzt ist, wird
nach dem Programmstart folgende Meldung angezeigt.
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BiDiB-Wizard -

':8] Ungiltige Kenfiguration entdeckt: Eine aktivierte Debug-Interface-Konfiguration wurde ermittelt.

RXTXComm.jar in Java Extensions-Verzeichnis

Falls sich ein RXTXComm.jar im Java Extensions-Verzeichnis befindet, so fuhrt dies u.U. zu Problemen
beim Betrieb des Wizard. Wenn ein solches Problem erkannt wird folgender Fehlerdialog angezeigt:

( Fehler LJ& )

I-Q-I Laden der Port-Identifier fehlgeschlagen.
"M@ Dies kann durch eine alte RXTXComm.jar im Extensions-Verzeichnis der Java Installation (C:\Program Files\Java'jdkl.7.0_25\jre\lib\ext) verursacht sein!

Bitte RXTXComm.jar aus diesem Verzeichnis entfernen bevor der BiDiB-Wizard gestartet wird.

“ A

In diesem Fall muss die RXTXComm.jar aus dem angezeigten Verzeichnis entfernt werden damit der
Wizard korrekt arbeitet.

Simulations-Modus

Der BiDiB-Wizard kann fur Offline-Test in einem Simulations-Modus betrieben werden. Bei dieser
Betriebsart werden Knoten simuliert und es erfolgt kein Zugriff auf das Interface des GBMboost.

¢ Wenn der Simulations-Modus aktiv ist wird in der Toolbar ein ,,Werkzeugkasten“ angezeigt und
die Verbindungsanzeige in der Statusbar ist ausgegraut und mit dem Hinweis ,Simulation” versehen.
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&8 BiDiB-Wizard

Datei Bearbeiten Knﬂte”w
D & s Hier COM fiir "echte”
| rbindung auswahlen
Knoten -
¥ Einstellungen E
~Verschiedenes: r Zeit:
Beticle Sclvitisieie} w | | Mitoator:
) symlink |CDM?8 | Startzeit: 05:00 lil
(@ Serielle Simulation Sl mu Ia on
UDP Schnittstelle: ©) |localhost en
(71 UDP Simulation
Verzeichnis fir XML-Dateien: |C:‘,|Jsers\,d13h.|hm‘l,.BiDiBWizard |
Verzeichnis fiir Protokoll-Dateien: |c:wsers\mamhmmaﬁuﬁﬁﬁﬁmp |
[T] Power User
Simulation aktiviert!
— [sickto: B v B | e
Knoten-Baum

Im Knoten-Baum werden die Knoten am BiDiB-Bus angezeigt. Jeder Knoten wird normalerweise mit
einem grunen Kreis dargestellt. Knoten die Subknoten haben kénnen werden mit einem zusatzlichen
+-Zeichen dargestellt.

Falls sich ein Knoten im Identifizierungs-Modus befindet, wird die Farbe des Kreis auf rot geandert.
Der Identifizierungs-Modus kann entweder Uber das Kontext-Menu Identifizieren oder durch Drlcken
des Identifizierungs-Taster auf dem Knoten aktiviert/deaktiviert werden.

® &/l

=8 JVID 0D FID G30054EA

i @ Test {0.5) (OneContral Simulator)

Knoten hat einen
Fehler gemeldet

Knoten ist im
Identifizierungs-Modus
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Das Knoten-Symbol mit einem Ausrufezeichen auf rotem Hintergrund wird angezeigt, falls ein Fehler
vom Knoten geliefert wird. Wenn der Mauszeiger Uber das Symbol gefahren wird erscheint die
Fehlermeldung als Tooltip. Uber das Kontextmen(i kann der Fehler quittiert werden.

Falls durch eine Konfigurationsanpassung ein Knoten-Neustart erforderlich wird, erscheint das Knoten-
Symbol wie nachfolgend dargestellt.

Knoten

=8 JVID 0D PID 530064EA
) Test (0.5) (OneControl Simulator)

Knoten muss neu
gestartet werden.

Uber das Kontext-Men( kann der Neustart ausgeldst werden.

Anzeige Knotenname

Wenn man dem Knoten einen Namen gibt, wird diese Information lokal gespeichert
(<userhome>\.bidib\labels) sowie auf den Knoten Ubertragen. Der Speicherplatz auf dem Knoten ist
limitiert (i.A. 16-24 Zeichen) wahrend lokal keine Begrenzung besteht. Wird eine Name eingegeben
der langer ist als das was auf dem Knoten gespeichert werden kann, dann wird der Teil der zu lang ist
im Wizard Knotenbaum blau dargestellt statt schwarz.

Falls auf dem Knoten und lokal kein Name gespeichert ist, wird die UniquelD des Knoten im
Knotenbaum blau dargestellt.

Features andern

Um Features auf einem Knoten zu andern, muss der Knoten selektiert sein. Dann Uber das
Kontextmenu auf dem Knoten den Menlpunkt Features ... anwahlen. Im Dialog werden
anschliessend alle Features des Knoten angezeigt.
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=% I -
Knoten Knoten Details
W 1| Test Booster Main - OpenDCC GEMBoost
Nar‘nvta.ar.1dern Info |Euuster,.’2&ntrale|l-‘-'.ﬂdcmelder CV Definitionen
Identifizieren
Details ... Beschreibung . : OpenDCC GBMBoost - lé-&4facher
Firmware aktualisieren ... DCC Zentrale
Produktname
= Hersteller ... : Public Domsin & Do-It-Yourself
Meustart ... Homepage .. ... - http:/ www.opendec . defelektroni
Lok-/Carsteuerung ... Unigue ID .... : DL._OO.0OD.EE.00.€4.ER, W 0D D &E
DCCEubehﬁrSteuerung Bezeichnung .. : Test Booster Main
Adresse ...... - 0.0.0.0
CV-Programmer fir Lokdecoder (POM)] ... Firmmare - 0. 00.01
CV-Pregrammer for Lokdecoder (PT) ... Drotokoll .... - 0.5
Ping Feature count - 24
Features ..... -
AdreBmeldungen empfangen IC 0, Value : 48 -—— FERTURE BM SIZE
Belegtmeldungen empfangen 1, Velue @ 1 --- FERTURE BM OW
Importieren . ID 9, Value : 1 --- FEATURE BM ADDR DETECT
) I 15, Value : 1l ——- FERTURE BST WOLT ADJUSI
Exportieren ... ID 16, Value : 18 —-- FEATURE BST VOLT
Dokumnentation erzeugen ... IC 17, Value : 1 ——- FEATURE_BST_ CUTCUT_AVAI
I 18, Value : 1l ——- FERTURE BST CUIOUT OM
speichern ID 21, Value : 0 --- FEATURE BST AEMPERE ADJU
T 1

In der Spalte Wert kann der aktuelle Wert geandert werden. Durch Klick auf Speichern werden die
angepassten Werte auf den Knoten ubertragen.
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(&8 Features von Knoten: V 0D P 680064EA (e |
=1
Feature ID Wert
Abtastintervall der Strommessung FEATURE_BST_CURMEAS_IMTERVAL 200 -
Adressmeldung ein- oder ausgeschaltet FEATURE_EM_ADDR_DETECT _OM 1 [
Anzahl der Belegtmeldungen FEATURE_BM_SIZE 43
i von PO OCC o, velhe e Zanle e P00 . FEATIRE G POM_REAT 3
ALsgangsspannung . = 13
ALIsgangsspannung vair1s1:eIIEE)|rI[:JI_p_pIe l kl IC k Zum _BST_WOLT_ADIUSTABLE 1
Ausgangsstrom einstellbar E Itl eren FEATURE_BST_AMPERE_ADIJUSTAELE 0O
Belegtmeldung ein- (1) oder ausgeschaltet (0) FEATURE_EM_OM 1
Benachrichtigung bei manuellen Fahraktionen ein- oder ausges... FEATURE_GEM_MOTIFY_DRIVE_MAMUAL 1
Benachrichtigung bei verlorenen Lokomotiven ein- oder ausges... FEATURE_GEN_LOK_LOST_DETECT 1 =
Cutout ein- oder ausgeschaltet FEATURE_BST_CUTOLT_OM 1
Cutout verfiighar FEATURE_BST CUTOUT AVAIALABLE 1
Fahrbefehlguittierung FEATURE_GEM_DRIVE_ACK 1
Firmware-pdate méglich FEATURE_FW_UPDATE_MODE 1
Kontrolle des DCC-Busses FEATURE_GEM_DRIVE_BUS 1
Lesen von CV-Antworten ein- oder ausgeschaltet FEATURE_BST_CWV_ONM ]
Lesen von CV-Antworten verfigbar FEATURE_BST_CV_AVAILABLE 1
Maximale Lange von Strings FEATURE_STRIMG_SIZE 24
Maximaler Ausgangsstrom FEATURE_EST_AMPERE 155 B
Meldung fiir Ist-Position ein- oder ausgeschaltet FEATURE_BEM_POSITION_OM 1
RailcomPlus verfigbar S. p a | C h ern zZur FEATURE_GEM_RCPLUS_AVAILABLE 1
schaltbefehlguittierung U be rna h me d er FEATURE_GEM_SWITCH_ACK 1 il
‘ ﬁ‘nderu ngen q Speichern ] [ Abbrechen
. .

Booster und Command Station

Ab Version 1.9 kdnnen der Booster und die CommandStation getrennt eingeschaltet werden. Nach
dem Abschalten der Booster (z.B. uber den Booster-Off-Button in der Toolbar) konnen die Booster
Uber den Booster-Button EIN wieder einzeln eingeschaltet werden. Da aber die CommandStation
(DCC-Generator) ebenfalls gestoppt wurde, schaltet sich der Booster nicht ein, weil das DCC-Signal
fehlt.

Durch Klick auf den Command Station Button GO (mit Watchdog) wird die Command Station gestartet
und dadurch auch der Booster (wenn das Feature gesetzt ist).
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8§ BiDIB-Wizard (= [ B fms]
Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools Hilfe
%2 . 4) CommandStation muss
Knoten 'ngescha
=] . VID 0D PID 68000036 - OpenDCC GBMBoast > ICOnS U nten | n
+- @ OneControl lokal (OneControl - 085-008) Booster ] Zentrale | Rickmelder | CV Definbonen] o PR TI .
DUUSTTT TS OimuasTiT ST

“... @ VID 0D PID 78003412 (StepContral 1)
Booster st abgeschaltet (kein DCC-Signal) | Command Station [ GO (mit Watchdog) | |OFF

Diagnase:

1) Booster wurde / _ gy |
il Iy
N

eingeschaltet
Stromstérke

3) CommandStation
ist noch aus

v

Booster Tabelle
Unique ID Bezeichnung 2) Booster hat kein Status  CS-Status  Temp. Spannung  max, Strom  Strom
psec |mav [mooema fe4ma

\VID 0D PID 68000036 GBMBoost Master nr\(‘_ QIf'I na | vaon r‘lpr
g
CommandStation

E B B R

Laden der Konfigurationsdaten abgeschlossen fiir Knoten: VID OD PID 8000036 (Ladedauer: 0:00:00.823)

Booster Toolbar

Ab Version 1.10 ist die Booster-Toolbar erweitert um das Einschalten von der Zentrale und allen

Boostern zu ermdglichen.

23 BiDIB-Wizard s I S S v ma P e |

Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools

*&Hl « o
Knoten Details

lle Booster einschalten |
Knoten
E|._ v 0D P 6300649EA V 0D P 680064EA - OpenDCC GEMBoost
- @ Test (OneContral Simulator Flat{(40))
@ Test (0.5) (OneControl Simulator)
. Test MeoEWS A (NeocEWS Simulator) Beschreibung . : OpenDCC GBMBEo
@ Test MeoLight A (NeoLight Simulator)

S PR I

Info | Booster / Zentrale I Rickmelder | Cv I

DCC Zentrale

| TSP T TR

£ R TN [, N P T

e Wahlweise den Start der Zentrale mit oder ohne Watchdog wahlen.
e Wenn nur die Booster eingeschaltet werden sollen muss der Weiter Button gewahlt werden.

e Wenn die Booster und die Zentrale eingeschaltet werden sollen, muss der Weiter Booster &
Zentrale Button gewahlt werden.
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i T
=% Alle Booster einschalten u

¢ Alle Booster einschalten?
Al

Weiter: Alle Booster einschalten, welche in der Boostertabelle angezeigt werden.
Weiter Booster & Zentrale: Booster und Zentralen anschalten,

[] Auswahl merken und in Zukunft nicht mehr fragert

C5state () Mit Watchdog @ Ohne Watchdog

[ Weiter ][ Weiter Booster & Zentrale H Abbrechen ]

L A

Anschliessend werden in der Booster-Tabelle die Zustande der Zentrale und Booster automatisch
aktualisiert.

Booster Tabelle

Unigue ID Bezeichnung Status C5-5tatus  Temp. Spannung max. Strom  Strom
V 0D P 680064EA Master @) =< 16,9V 3008mA  272mA

voorseooxn —— Poder ]| o< lisy luom Lam |

Firmware Update

Uber das Kontextmenii des Knoten kann der Firmware-Update-Dialog geéffnet werden, sofern der
Knoten dieses Feature unterstitzt.

- - - w ¥ - - b
=¥ BiDiB-Wizard o - »

Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools

2B A\ % &

Knoten Knoten Details
=@ V 0D P 680064EA Test (0.5) - OneControl
. Test (OneControl Simulator Flat{40)) ’V Info | Makros | Accessories | Eingange
(@ Test OneSte Mame dndern ... Em; : OneControl
@ voD P 6800 Identifizieren tasingings, ®
L W 3E P 97000 -- I COmeControl
Details ... --- : Public Dom
Firmware aktualisieren ... --- ° hTtp://wik
s.. I 45.34.0D.7
Features ... .. - Test (0.5)
Meustart ... s.. z T7.0.0.0
Ping ... 1 1.03.08
--- z 0.5
Uniqueld lesen nt - z1
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Im Update firmware-Dialog wird das Zip-File mit der Firmware fUr den Knoten ausgewahit.
Anschliessend werden die verfugbaren Firmware-Pakete in einem Baum dargestellt.

Falls im Firmware-Zip neue CV-Definitionen vorhanden sind, wird der folgende Dialog angezeigt.

L T

i*;# Firmware aktualisieren (&2 |
Knoten Informationen
Mame Test 123
Produkt |OneControl Simulator Flat({40)
LuID ¥ 0D P 8DO00AEE

Firmware | 2.00.07

Firmware Lpdate
Datei  onedriveturn_4 32_3.00.14.zp
Firmware

i [] OneDriy = ' —

~ [C] OneDriy" Cy-Definitionen ==

CV-Definitions-Dateien im Firmware-Archiv gefunden.
In den BiDiB-Wizard importieren?

la | ’ Mein

4

[ Experten-Modus

Aus den Paketen im Baum muss 1 Paket ausgewahlt werden, welches anschliessend durch Klick auf
den Button Start auf den Knoten Ubertragen wird.
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r A
=¥ Update firmware ﬁ

Mode information

LIUID VID 0D PID 750045EB

Firmware |1.3.19

Firmware update

File OneContral_1.03.21_FlatPortModel. zip Select

Firmware
----- [] OneControl Firmware D3 fiir 8 Servos, mit {urspriinglichem) D3-Prozessor
----- [] OneControl Firmware D3 fiir 8 Servos UPDATE, mit (urspriinglichem) D3-Prozessor
----- [] OneControl Firmware A3 fiir 8 Servos, mit (neuem) A3-Prozessor
----- [] OneControl Firmware A3 fiir 8 Servos UPDATE, mit (neuem) A3-Prozessor
----- OneControl Firmware A3 fir 4 Servos und 1 GBM 16T, mit (neuem) A3-Prozessor
i, [] OneControl Firmware A3 fiir 4 Servos und 1 GBM 16T UPDATE, mit (neuem) A3-Proze:

1 | ] [ 3

[7] Expert mode

|Ipdate progress
-l Data-transfer

Start
Ummd“:\ul SOl Lus, 21 g IFOT O¥IOCeEr, ZIp

07:02:41.461 - Selected destination: 0, firmware: i
OneControl_PLUS_OCCU_1.03.21.000.hex

07:02:41.463 - Selected destination: 1, firmware:
COneControl_PLUS_OCCU_1.03.21.001.hex

07:02:41.511 - Load firmware (OneControl_PLUS_OCCU_1.03.21.000.hex) from file
into buffer passed.

07:02:41,516 - Load firmware (OneControl_PLUS_QCCU_1.03.21.001.hex) from file
into buffer passed.

07:02:41.563 - Start transfer of 'OneControl_PLUS_OCCU_1.03.21.000.hex’. -

Clear Cloze

m

1

L A

Wenn der Firmware-Update beendet ist, wird der Dialog durch Klick auf Schliessen beendet und der
Knoten wird neu gestartet.

Falls ein Knoten nach dem Update nicht mehr reagiert, muss die Baugruppe mit folgenden
Schritten mit dem Bootloader gestartet werden:

e Abstecken, Ausschalten.
ID-Taste dricken und halten.
Einschalten, jetzt erst loslassen.
Anstecken.

Die Baugruppe meldet sich als Bootloader. Jetzt kann man Firmware-Update machen.
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RX/TX-Log-Anzeige

Ab Version 1.7 gibt es einen integrierten Logviewer um den Meldungsverkehr zwischen dem BiDiB-
Wizard und dem GBMBoost anzuzeigen. Uber das Menii Hilfe > RX/TX Log-Anzeige 6ffnen ... kann das
Fenster gedffnet werden.

"

=RREN X
Hilfe

Ober ...
R¥/TX Log-Anzeige offnen ...

I o Logdateien sammeln ...
R¥/TX Log-Anzeige
18:30:30.5591 - send MG _5TRING_GET[num=a,type=.25,data=[0, 1| t FEO3 04 05010003 19 00 01 BE FE oL
16:36:50.604 - receive MSG_STRING[[4, 3, 1],num=8,type=143,data=[0, 1, 0]] : 0904030100 08 9500 0100
16:36:50.604 - send MSG_FEATURE_GET[num=S,type=18,data=[254]] : FE07 0403010009 12FDDE 28FE
16:36:50.618 - receive M5G_FEATURE[[4, 3, 1],num=8,type=144,data=[254, 1]] : 03 04 030100 09 90 FE 01
16:36:50.618 - send MSG_FEATURE_GET[num=10,type=18,data=[0]] : FE 0704 03 0100 0A 12 00 ATFE
16:36: 50,632 - receive MSG_FEATURE[[4, 3, 1],num=10,type=144,data=[0, 16]] : 03 04 03 01 00 0A 90 00 10
16:36:50,632 - send M5G_FEATURE _GET[num=11,type=18,data=[3]] : FE 07 0403 0100 0B 1209 90 FE
16:36:50.647 - receive MSG_FEATURE[[4, 3, 1],num=11,type=144,data=[3, 1]] : 08 0403 01 00 0B 50 09 01
16:36: 50,643 - send MSG_FEATURE_GET[num=12, type=18,data=[1]] : FE 07 04 03 0100 0C 1201 28 FE
16:36:50.661 - receive M5G_FEATURE[[4, 3, 1],num=12,type=144,data=[1, 1]] : 08 04 0301 00 0C 90 01 01
16:36:50.662 - send MSG_5YS_ENABLE[num=34,type=3,data=[]] : FE 03 00 22 03 3A FE
16:37:48.729 - send M5G_SYS_CLOCK[num=35,type=24,data=[1, 134, 67, 193]] : FEO7 0023 18 0138643 C1 1BFE

4 Ll I

Knoten Details
Kein Knoten selektiert

Booster Tabelle

Ab Version 1.7 gibt es die Booster Tabelle welche den Zustand der Booster im BiDiB-System anzeigt.
Uber das Mentii Fenster > Booster Tabelle kann das Fenster gedffnet werden. Die Booster Tabelle wird
standardmassig nach dem Start eingeblendet. Dieses Verhalten kann Uber das Menu Bearbeiten >
Einstellungen > Checkbox , Booster-Tabelle standardmassig anzeigen” deaktiviert werden.
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(< BiDiE-Wizard ] = [ |
Datei Bearbeiten Knoten |Fenster

Booster Tabelle
&% S

Knoten

Knoten Knoten Details  |;).

@ Masterbooster Simulation Testbooster 1 Simulation

(@ VID 0D PID 75901235 —|—I—|
H Booster | Rij it
..{) VID 0D PID 75901237 Riickmelder | CV Definitionen
VID 0D PID 72006AEA Status:

[ JTesthooster 1 Simulation
= @) VID 0D PID 72006AE5 BouslegEstionesddiel

...} Testbooster 2 Simulation

Diagnose:

Booster Tabelle

Unigue ID Bezeichnung Status Temp. Spannung max, Strom  Strom
VID 0D PID 680064EA Masterbooster Simulation 0=C 0.ov 3008 mA 0 mA
VID 0D PID 63000 3EB Testbooster 1 Simulation 90062 16.9V 3008 mA 272 mA
VID 0D PID 6800D3EC Testbooster 2 Simulation 0 =C a.ov 3008 mA 0 mA

4 1 | »

Laden der Konfigurationsdaten abgeschlossen fiir Knoten: VID 0D PID 68000 3EE (Ladedauer: 0:00:00.127) 0 [ Siriilation: @ 06:02:37

Lok / Car steuern

Einzelne Loks oder Cars konnen Uber die Loksteuerung gesteuert werden, welche Uber das
Kontextmeni auf dem Zentralen-Knoten (Command Station) ge6ffnet werden kann. Bei Steuerung
von Cars muss die BiDiB-RF-Basis ausgewahlt werden und dort Uber das Kontextmen( der Dialog
gedffnet werden.

Nach der Eingabe der DCC-Adresse und der Auswahl der Fahrstufen kann die Geschwindigkeit Uber
den Slider eingestellt werden. Eine zurickgemeldete Geschwindigkeit (Speed-Meldung vom Dekoder)
wird unterhalb des Slider angezeigt.
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i ] a
: =¥ Loksteuerung *
I
Adresse |43 Fahrstufen [ 128 -
' -
—
—
—
rickwarts worwarts E
gemeldete Geschwindigkeit —
—

2
&

Mothalt

&

zusatzliche Funktionen

FL| F2| F3| F4| FS| F6| F7| F8| F9| FI0
F11| F12| F13| F14 F15| F16 F17| F18 F19| F20
F21| F22| F23| F24 F25| F26 F27| F28 F29 F30

F31| F32| F33| F34| F35| F36| F37| F38| F3% F40
Skript:

Selektieren

[] wiederholend

Start Sty

[=]
L=}

I
Falls ein Dekoder einen Wert fur ,Behalter 1“ mit der DYN_STATE-Meldung zuruckliefert, wird dieser
Wert in der Balkenanzeige am rechten Rand angezeigt.

Ab Wizard-1.11 Build 3473:
Der Geschwindigkeitsregler unterstitzt folgende Tasten-Aktionen wenn er selektiert ist:

e Leertaste, Space: Stop

e Cursor-rechts/1links: Fahrstufe erhdhen/reduzieren

e PageUp/PageDown: Fahrstufe in grésseren Schritten erh6hen/reduzieren
e Posl/Ende: max. Fahrstufe

DCC-Accessory-Decoder

Der BiDiB-Wizard bietet ab Version 1.7 Unterstutzung fur das Schalten von DCC-Accessory-Decodern
(Schaltdecoder, z.B. OpenDecoder2) oder der Kehrschleifenmoduls des GBM16T an.
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«] BiDiB-Wizard

Datei Bearbeiten Knoten Fenster
o £ R
- R qw
Knaoten Knoten

W umLO0

9 v Harne andern ...

Identifizieren
Details ...
ktualisierer
Features .
Zurucksetzen .
Ll}tsteuyung "
DCC Zubehdr Steuerung ...
CW-Programmer fir Lokdecoder (POM

CW-Programaner far Lokdecoder (PT) ...

¥ AdreBmeldungen emplangen
¥  Belegtmeldungen empfangen

P

‘E@ DCC Zubehdr Steuerung

Schal tzeit 5

X

Mormaler Accessory Dekoder | Extended Accessory Dekoder

DCC Adresse 100 Adressierung @ RCM-213 () direkt |103
Zeiteinheit (@ 100ms i 1s

Timing Kontrolle ) Konventionell {coil-onfooil-off) @ Ausgabeeinheit

rot ] [

21:04:59,145 - Send DCC accessory request, address: 103, aspect: 0, switch tim =
21:04:59.159 - Received acknowledge: ACKNOWLEDGED b
21:04:59,889 - Send DCC accessory request, address: 103, aspect: 1, switch tim:
21:04:59.397 - Received acknowledge: ACKMNOWLEDGED

4|

Leeren

Die Adresse welche mit der Multimaus geschaltet wird ist um +1 verschoben zur Adresse,

welche mit dem Wizard benutzt wird, z.B. Wizard/Monitor: 200 -> Multimaus 201

Der CV-Programmierer

Mit Hilfe es BiDiB-Wizard kann man Uber das Programmiergleis am GBMboost die DCC-Decoder
auslesen und editieren. Eine ausfuhrliche Erklarung zu dem Programmiergleis und dessen
Warnhinweise finden Sie unter dem Thema "GBM - Programmiergleis".

Klicken Sie auf den GBMboost Master in der Knotenliste und 6ffnen Sie mit einem rechtsklick den CV-
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Programmer fur Lokdecoder (PT).

Twn Bwbstm Grone Fersin
TN orromss | 1120 s e bt

i o] i sl

Lk IHaH iy

Y- Pespurrar iy Laedeeader (F7)

e
¥ Brmjlrribe mrpanen

Mit Hilfe eines Warnhinweises werden Sie darauf aufmerksam gemacht, dass mit dem
GBMboost Master nur die programmierende Lok verbunden sein solle. Alle weiteren DCC-

0 Decoder, mussen abgesteckt bzw. entfernt werden. Das betrifft auch die verbundenen
BiDiB-Knoten die Uber den BiDiBus mit dem GBMboost in Verbindung stehen. Das kann
durch das abstecken des Buskabels vom GBMboost Master erfolgen.

Uber das Programmiergleis werden bei nicht entfernten Loks bzw. Baugruppen, auch dessen CV-
Werte verstellt.

Die Programmiergleis-Funktion kann hier nicht unterscheiden!

| £ CV-Programmierer fiir Programmiergleis %

Achtung: Sie wechseln in den Programmiermodus!

'Y

Dieser wirkt auf alle angeschlossenen Decoder (Baugruppen, Lokomotiven und
Funktionsdekoder], Bitte stellen Sie sicher, dass nur noch genau der zu programmierende
DCC-Dekoder mit dem System verbunden ist.

[} In Zukunft nicht mehr fragen

Weiter H Abbrechen ]
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Nach dem Bestatigen und entfernen der anderen Decoder
die Programmiergleis-Funktion.

- 1
=8 Cy-Programmierer fur Programmisrgleis e ]
AdresE | Padcom | Cwekt

Leman ingd Schreiben der Decoder-ddresse mit Unterstutnung S kuree und lange Sdressen
Adress-Typ @ ke oy
AdrEsse 10
Lezen Schwethen
Frog Resttal o PROG_OKAT
3 12:40. 555 - Switch o programming mode,

Z
312040, 784 - Switchid 10 programmieg mide paEsid

2% 1% 52. 301 - Prog wriie reguest: pifiperafon=R0_ATT, cvdiumber s 28, ovifaius sl ong
%

Z

i

3:13: 324386 - Prag operation stated: RD_BIT
23:13: 12,519 - Prog operaton faled: PROG_NO_ANSWER
3 18 - Prog wrile request: pIOperaton=RD_HIT, oabiumber =20, oviaiue =05, pro
- Prog operabion started: AD_AIT
I3 - Prig operabion passed: RD_EST
- Resd bit rehened: O
T3 - Prog site request: piOneraton=a0_BVTE, ovbiumber =1, o alue =100, pr
- Prog operabon sterted; RD_EYTE
395 - Prog operabion passed: RO_EVTE
- Bimad byte rebumed; 10

und Baugruppen, 6ffnet sich das Tool fur

Im Fenster ,Adresse” kann man die Decoder Adresse ,kurz“ und ,lang” von dem Decoder auslesen

bzw. editieren und zurickschreiben. Beim Lesen wird auto
oder lange Adresse handelt.

matisch erkannt ob es sich um eine kurze

Bei dem aufgeflhrten Beispiel wurde von dem Decoder der Defaultwert 3 ausgelesen und auf den

neuen Wert 10 geandert.

Ab jetzt reagiert die Lokomotive auf die Adresse 10.

Der erfolgreiche Lese bzw. Schreibvorgang wird durch einen grinen Hacken (Prog_Okay) angezeigt.
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=¥ CV-Programmiarer i Programmiergleis |
I
hdresse | REkom | Drekt

| Lesenund Schesben der Channel-#onfiguration fir Raloom,
| RafCom Channed 1 Address Brosdoast
+| RalCom Channa] 2 Dats Transmession

FaliCiom +

L Schreshen
Prog Resdlal «F PROG_DEAY

140,555 - Switch I pregramsing mod.

1401, 726 - Switchesd bo programming mods pessed
353 - Prog wils reguent= piperation =S BYTE cvbiumber =28, oviahes =0s00 i
410 - Prog aperadon sarted: RDETE
627 - Prog apsraton paamed: AD_BYTE

2627 - Read byle retumed: 3
4
Schiassen

Ein schnelles editieren der wichtigsten Railcom-Einstellungen eines Lokdecoders ermdglicht das
Fenster ,Railcom”.

Far den Anwender sind hier die Einstellungen des CV28 benutzerfreundlich aufgelistet.

Mit setzten der Kastchen kann man die einzelnen Railcom-Channels 1 und 2 aktivieren bzw.
deaktivieren. Die Auswahl Railcom+ ist eine Zusatzoption fur Railcom-Plus kompatible Lokdecoder.

Weitere Informationen zu dem Thema RailCom® finden Sie im Wiki unter dem Thema "RailCom®".

Im Fenster ,,Direkt* besteht die Méglichkeit das Lesen und Schreiben aller mdglichen CVs des DCC-
Decoders. Daflr verwenden Sie als Hilfe die CV-Liste Ihres Decoders und editieren das betroffene CV.

Das Tool ermdglich die Byte und Bit Schreibweise und ist somit kompatible zu den unterschiedlichen
CV-Beschreibungen der jeweiligen DCC-Decoder.

! Um einen CV-Wert zu lesen oder schreiben, muss die CV-Nummer eingegeben werden.
Anschliessend wird der Lesen-Button freigeschaltet. Sobald ein Wert im Eingabefeld CV-Wert
eingegeben wird oder die Checkboxen geklickt werden, wird auch der Schreiben-Button
freigeschaltet. Falls ein ungultiger Wert eingegeben wird, erscheint ein Fehler-Marker (kleines Icon
mit weissem Kreuz auf rotem Grund). Der Grund des Fehlers wird als Tooltip beim Positionieren des
Mauszeiger Uber diesem Fehler-Marker dargestellt.
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: S
&} CV-Programmisnes iir Programmisrgles ) = |
: w Loksteenng
| Achesse | Rakcom, Dl ]| o
|
Adresser |10 Fshrstufen: | 128
Lo und Schraiten der Cv-Werte fr DOC Devoder. i
Maodus & Byt= 7 Bt c 9
C¥ Nummer |1 _.j'
OV Weert 1 7 Bl Fs M+ B3 Fz2 §r Mo
f f 3 (-t -1
Lesen | | Schweben | | e
Prog Resultat o PROG_DKAY
[23:12:40.555 - Switeh te programeng made,
:23:1!:41].'.'!9 - Switcheed o programiming mode passed. —
|23: 14 15,543 - Prog wribe recues b piCineration =810_BYTE, cviiumber & LovVakue sihed | | Hiathait
3:14; 15,590 - Prog oper abion skarbed: RO _EYTE
|33 14 16, TS - Prog oper ation passed: RD_EVTE
23:14: 16. 775 - Read byte rebured: 10 ST .
= [ I e
pn | e [pes] [eris]
Fib, | [Fs | [LFa | [LE2i]
[t |ofa) Fa) [oFs]
‘ '
[ sibesen |
> N

Im BiDiB-Wizard kénnen gleichzeitig mehrere Fenster gedffnet werden. In der Abbildung ist das
Fenster CV-Programmer und das Fenster Loksteuerung geoffnet. Diese doppelte Anzeige

erméglicht das Editieren eines CV-Wertes und das gleichzeitige Testen diese Anderung tber die
Loksteuerung.

Belegtmelder

~Lok:

Adresse; |3

- Geschwindigkeit:

rlickwarts 33

gemeldete Geschwindi

~Licht: Lok anhalten: —————
[ = 1 |V [ ———— 1

Im Bild oben ist der Decoder 3 im Prufstand angeschlossen, darum kommt immer 1=0 (also keine

fehlerhaften Pakete) aber es kann dort auch ein anderer Wert kommen wenn man auf der Anlage
fahrt.

In den Belegtmeldern wird:

e in der ersten Zeile ist der Inhalt der Confidence-Meldung angezeigt.
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e in der 2. Zeile wird die Lokadresse, Aufgleisrichtung (« oder ») und die Geschwindigkeit
angezeigt.

e in der 3. Zeile wird QOS (MSG_BM_DYN_STATE -> 1: Signalqualitat) angezeigt wenn der
Decoder es unterstutzt.

Die DynStatus-Daten (Verschmutzung) werden jetzt in der gleichen Zeile wie die Adresse,
Aufgleisrichtung und Geschwindigkeit dargestellt. Von der Hohe her sollten auch 4 Decoderdaten
passen.

| Booster { Zentrale | Riickmelder | cv Definitionen

In den Belegtmeldern wird folgendes angezeigt:

e in der ersten Zeile ist der Inhalt der Confidence-Meldung (valid, freeze, signal).

e in der 2. Zeile wird die Lokadresse, Aufgleisrichtung (« oder ») und die Geschwindigkeit,
dahinter die QOS (MSG_BM DYN _STATE -> 1: Signalqualitat) falls der Decoder diese Information
liefert.

e in der ersten Zeile ist der Inhalt der Confidence-Meldung (VOID, FREEZE, NOSIGNAL).

Ab Wizard-1.11 Build 3473:
In den Belegtmeldern kann tber das Kontextmenu der Lok-Dialog und der POM-Editor gedffnet
werden. Dabei wird die erste Lokadresse als Defaultwert verwendet.

Port: 06

Mame dndern ...

Lok-5Steuerung &ffnen ...

POM-Programmierung &ffnen ..
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CV-Programmierer fur POM

Mit dem CV-Programmierer fir POM kdnnen Lok-Decoder GUber POM-Befehle (Programming-On-Main,
Hauptgleisprogrammierung) gelesen oder beschrieben werden, sofern der Decoder dies unterstitzt.

Adresse andern

Um die Lok-Adresse zu andern muss die Adresse der Lok im Feld Lok-Adresse eingegeben werden.
Dann sollte zuerst versucht werden die Adresse zu lesen. Eine erfolgreich gelesene Adresse wird im
Feld Adresse angezeigt.

Schreiben der neuen Adresse

Eine neue Adresse wird durch Eingabe der neuen Adresse im Feld Adresse und anschliessendem Klick
auf den Schreiben-Button Gber POM in den Decoder geschrieben. Die Anwort des Dekoder wird
entweder nicht gesendet oder erfolgt evtl. auf die neue Adresse. Dies flhrt zu einem Timeout im
Wizard.

Der Wizard erkennt dies und versucht den Lok-Decoder auf der neuen Adresse anzusprechen,
allerdings nur falls die kurze Adresse verandert wurde. Ist dies erfolgreich, wird die neue Adresse als
Lok-Adresse eingetragen. Diese automatische Anpassung muss der Anwender durch klicken des
Bestatigen-Button akzeptieren um weitere Schreib- oder Lese-Aktionen ausfuhren zu konnen. Nach
dem Bestatigen wird der Button wieder unsichtbar.

Boost Master) VID 0D PID 63000036 - OpenDCC GEMBoost
. Rickmelder | Cv Definitionen
Anzeige
Tooltip

=% CV-Pr mmierer fiir PORM ' -

K [ eeststoen | i K icke

Adresse | Raild Dekoder Addresse wurde automatisch gedndert, Bitte Bestatigen-Knopf klicken.

Lok-Adresse

Schreiben der Decoder-Adresse mit Unterstiitzung fir kurze und lange Adressen.
Adress-Typ @ kurz (7 lang
Adresse 5

Lesen Schreiben

Prog Resultat «# POM_PROG_OKAY

22:24:31.382 - Switch the command station on.
22:24:31,507 - Switched to programming mode passed,
22:24:35.595 - Prog write request: decoderAddress=AddressData[address=3,ty
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POM auf DCC-Schaltdekoder (DC

C Accessory Decoder)

Um einen DCC-Schaltdekoder per POM zu programmieren muss der Address-Typ auf Accessory

gestellt werden.

e

=¥ CV-Programmierer fiir POM

S

Lok-Ad
ok-Adresse

Adress-Typ ;Lok -

Lok
Accessory
Schreiben d=Aaklga===412"

Adresze :

-

mit Unterstitzung fir kurze und lange Adressen.

L

Adress-Modus @ kurz  (7) lang
Adresse
i)
Lese Schreibe
Prog Resultat
20:48:16.538 - Switch the command station on. -

20:48:16.642 - Switched to programming mode passed. b

m

F

Leeren

Um einen DCC-Schaltdekoder mit POM zu programmieren muss die Firmware des GBM16T

erweitert werden. Deshalb muss diese Funktion in den Wizard-Einstellungen durch die PowerUser

Checkbox freigeschalten werden.

Servo einstellen

Justierwerte einstellen
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Knoten Details
VID 0D PID 6BO0G9EA - LightControl 1

|Makros|#.ccessories Eingénge | Lichtausgénge | Schaltausgénge | Servoausgange | Cy Definitionen

Ausgang Stellgeschwindigkeit  Justierwert unten Justierwert oben Fielwert in %

Servo_0 178 i} 35% (35)
Servo_1 I 67% (174)
Servo_2 I} 50% (135)
Servo_3 I} 50% (135)

50% (127)
50% (71) e 100% (178)

0% (35) 4

100% (250)

Ein Servo hat einen Stellbereich (der rote Bereich). Dieser Bereich ist der maximale Bereich der mit
der LC angesteuert werden kann. Dabei ist der Justierwert unten = 0 und der Justierwert oben = 250.

Uber den Slider in der Spalte Zielwert in % kann man den Bereich abfahren (0% ist jetzt 0 und 100%
ist jetzt 250). Der Zielwert 50% ist in diesem Fall bei der absoluten Position 127 (250 - 0/ 2, die grin
gestrichelte Linie).

Wenn man den gesammten Stellbereich einschranken will, dann muss man zuerst die beiden
Justierwerte ermitteln zwischen denen der Servo sich bewegen darf. Wenn man den unteren
Justierwert auf 35 setzt, dann ist der untere Anschlag neu bei der blauen Linie. Neu ist also 0% bei
dem Wert 35, darunter kommt man nicht mehr. Der Servo kann also nur noch zwischen 35 (entspricht
0%) und 250 (entspricht 100%) bewegt werden. Der Zielwert 50% ist neu bei der absoluten Position
107 (250 - 35/ 2).

Wird jetzt noch der obere Justierwert auf den Wert 178 gestellt, dann bewegt sich der Servo nur noch
zwischen den absoluten Positionen 35 und 178 (d.h. 100% ist neu bei 178). Der Zielwert 50% ist neu
bei der absoluten Position 71 (178 - 35/ 2, die blau gestrichelte Linie).

Servoposition einstellen

Um die Servo-Position einzustellen, kdnnen neben der Maus auch die Tasten Cursor-1links und
Cursor-rechts verwendet werden. Um direkt an den unteren oder oberen Wert zu fahren, kdnnen
die Tasten Page-Down und Page-Up verwendet werden. Ein entsprechender Tooltip als Hilfe wird
Uber der Spalten-Bezeichnung angezeigt.

Zielwert in %%

” Um den Slider zu verstellen kénnen auch folgende Tasten verwendet werden:
” = Cursor links> /< Cursor rechts» und <page up>/<page down>,
LTI

I-I. s
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Portumschaltung

Auf der Baugruppe LED-I0-24 kann jeder einzelne der 24 Ports von LED Ausgang auf Eingang
umgeschaltet werden. Auf der Baugruppe OneControl kénnen die GPIO-Ports zwischen Eingang und
Schaltport umgeschaltet werden.

Die Umschaltung erfolgt mit Hilfe der BiDiB-Tools z.B. BiDiB-Wizard.

LED Ausgang -> Eingang

Wenn der Port aktuell als LED Ausgang aktiv ist im BiDiB Wizard auf den Reiter Eingang wechseln und
beim gewlnschten Port rechts klicken. Im Popup Menu auf ,Port umschalten” klicken und die
Umschaltung bestatigen.

=} BiDiB-Wizard

Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools Hilf

o &/l A
Knoten Knoten Details

@), GBM Master (GBMBoost Master) V0D P 7FO082EA -LED-10-24

Info | Makres | Accessories | Eingange | Lich Riickmelder | CV Definitionen

Eingang 1/0 Verhalten Schaltzeit Port s

00 : Eingang [UNmUWN v]u S

NKNOWN

Name éndern ...

Port umschalten ...
SNKNOWN

UNKNOWN
UNKNOWN

UNKNOWN

TN

07 : Eingang UNKNOWN

Ein auf Eingang umgestellter Port kann zusatzlich Uber die CV 171 - 173 von Eingang auf
Belegtmelder umgestellt werden.

Eingang -> LED Ausgang

Wenn der Port aktuell als Eingang aktiv ist im BiDiB Wizard auf den Reiter Lichtausgange wechseln
und beim gewlnschten Port rechts klicken. Im Popup Menu auf ,,Port umschalten” klicken und die
Umschaltung bestatigen.
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Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools

* @ A

Knoten

EI._ (5BM Master (GBMBoost Master)

Knoten Details

V 0D P FFO052EA - LED-10-24

| Info I Makros | Accessories I Eingange | Lichtausgange | Rickmelder I CV Definitionen

Ausgang

Mame dndern ...

Port umschalten ...

Helligkeit aus Helligkeit ein
| |
0 0
| |
0 | 255
I ] | 255
I 0 [| 255

Makro erstellen

Um ein Makro zu erstellen muss der Knoten selektiert sein. Der Name des Makro kann durch
Doppelklick in der Makroliste oder Uber das Kontextmenu geandert werden.

Wenn ein Makro selektiert ist, werden im rechten Teil des Fensters die Schritte angezeigt. Mit Hilfe
des Kontextmenu kdonnen Schritte eingefigt oder geldscht werden. Die nachfolgende Abbildung zeigt

den Makroeditor:

Makros | Accessories I Eingénge I Lichtausgénge | Schaltausgénge I Flags I CV Definitionen I Akﬁonen|

] 07 T FS AMper N
) 08 : FS Wechselblinken

4 09 : Puff Lauflicht

‘_a 10 : Puff ein

4 11: Puff Bar Discolicht

‘_a 12 ; Gelbes Haus/35panner ein
‘_a 13 : Puff aus e
7 14: Galerie ein

‘_a 15 : Kneipe ein

) 16 : Motel ein

‘_a 17 : Galerie aus

‘_a 18 : Kneipe aus

4 19: Bahnhof ein

‘_a 20 : Bahnhof aus

‘_a 21 : Strassenbeleuchtung ein
‘_a 22 ; Strassenbeleuchtung aus
‘_a 23 : Bahnsteig ein

7 24: Bahnsteig aus

‘_a 25 : Puff Dach+5Strahler

‘_a 25

27

S 29:

5 30 : Stadtein

m

) 31: Stadt aus -

Fernseher aus:
Startbedingung: Verzigerungsfaktor: Durchlzufe:
Uhrzeit: |23:30 [ G G
Wiederholung: N N
|keir1e Wiederholung - | 255 1 1 o
jeden Ta
[edenog 7 ; ;
Schritt Verzégerung Port Typ Aktion Port Extra
1. Schritt ’Makro - "anhalten - "00 : Fernseher ein v]

2, Schritt  Wartezeit:
3. Schritt  Wartezeit:
4. Schritt ~ Wartezeit:
5. Schritt  Wartezeit:
6. Schritt ~ Wartezeit:

7. Schritt  Wartezeit:

50 'I'|cks’Lid'ﬂausgang

- "aussdﬂalhen

= "112 {B18 Galerie TV 1.OG ~

50 'I'|cks’Lichtausgang

- "ausschalhen

- ”114 1 B19 Galerie TV 2.0G

50 ﬁd(s’Lidﬂausgang

- "aussdﬂalhen

- "62: B1lKl.Haus 2.0GR ... +

50 'I'|cks’Lichtausgang

- "ausschalhen

- "8?: B10LGE 3.0G M+... =

50 ﬁd(s[Lidﬂausgang

- Haussdﬂalhen

v][lﬂ? : B16 Kiosk TV

2.0G6

4

50 'I'|cks’Lichtausgang

- "ausschalhen

v"so : B1KLHaus 2.0GR ... v

iMakro vom Knoten lesen. Anderungen werden verworfen! }

Makro zu Testzwecken starten }

1Ald:uel|es Makro dbertragen und auf dem Knoten speicheml

] Makro auf dem Knoten anhalten[

[ Lesen

) {

)

Testen

Ein Makro muss auf den Knoten Ubertragen werden, bevor es genutzt werden kann. Jetzt kann man es
testen und erproben. Erst nach permanenter Speicherung ist es dauerhaft auf dem Knoten abgelegt
und steht beim Neustart zur Verfigung.

In der Makroliste wird der aktuelle Status der Speicherung pro Makro angezeigt.
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Makro auf Knoten Ubertragen
aber nicht permanent
gespeichert

Macros | Accessaries | Input p

Makro hE! th ¢ W AUS-Hauser
jngespeicherte Py
9 4 2ZUnterwald Ausf Gleis1W

F: 3Unterwald Ausf Gleis 1

Makro permanent
gespeichert

Makro noch nicht vom Knoten geladen

Ab Build 3116 gibt es einen neuen initialen Makrostatus. Im Wizard werden die Makros erst vom
Knoten gelesen, wenn ein Makro bearbeitet wird, indem es in der Makroliste selektiert wird. Um
unterscheiden zu kénnen ob ein Makro schon vom Knoten gelesen wurde, wird dieser initiale Status
angezeigt.

®  Ein Makro welches nicht permanent gespeichert ist, geht beim Unterbruch der
Versorgungsspannung verloren!

Auf Eingangswert warten

Die LightControl und OneControl bietet die Mdglichkeit in einem Makro den Zustand eines Eingangs
abzufragen und falls der Eingang den angegeben Zustand (0 oder 1) nicht hat, so lange zu warten bis
der Eingang den Zustand erreicht oder das Makro gestopped wird. Die nachfolgende Abbildung zeigt
die Konfguration um das Makro im Schritt 2 so lange anzuhalten bis der Input_0 den Wert 0 hat.

Step Delay Port Type Action Port E:

1. Step Delay: 0 | Ticks | Switch port w [ Turn off w | Test Power & -

2. Step Input port » |Value =0 w | Input_0 -

3. Step Delay: 20 | Ticks | Switch part w | Turn on w | Test Power 8 -
Kritischer Abschnitt

Die Makroengine bietet die Mdglichkeit das Abbrechen/Stoppen eines Makro von aussen zu
unterbinden, falls eine Schrittfolge nicht unterbrochen werden darf.
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Schritt Verzdgerung Port Typ Aktion Port Extra

1. Schritt krit. Bereich « | Anfang -

2, Schritt  Wartezeit: 0 |Ticks | Servoausgang w |anfahren Weiche_1 w [Fielwert: 10 %
3. Schritt Servo-Bewegung abwa... - Weiche_1 -

4, Schritt  Wartezeit: 0 |Ticks |Schaltausgang « | einschalten + |Ausgang_10 -

5. Schritt krit. Bereich - |Ende -

e Anfang / BIDIB_MSYS BEGIN_CRITCAL: Eine Stopanforderung an dieses Makro wird nicht
beachtet.
e Ende / BIDIB_MSYS _END_CRITCAL: Eine Stopanforderung an dieses Makro wird wieder beachtet.

D.h. nach BEGIN_CRITCAL macht das Makro sein Ding fertig bis zum Schritt END_CRITICAL. Basta.

Accessory Notify

Die Makroengine bietet die Moglickeit, das erfolgreiche Ende der Auflihrung eines Accessory an das
Steuerungs-Programm zu melden bevor das Accessory durchgelaufen ist.

Normalerweise wird die , Accessory fertig durchgelaufen“-Meldung immer nach dem Ende der
Ausfiihrung des Accessory gesendet. Dies dient dazu den kritischen Vorgang der Accessory-
Ausflhrung Uberwachen zu kénnen. Falls namlich ein Fehler auftritt wird der Fehler zurickgemeldet
und nicht ok. Diese ,Ende“-Mitteilung wird pro Ausfliihrung eines Accessory genau 1x gesendet.

Falls man erreichen will, dass diese Benachrichtigung schon vor dem eigentlichen Ende der
Ausflhrung des Accessory an das Steuerungs-Programm gesendet wird (weil z.B. alle kritischen
Schaltvorgange schon durchgeflihrt sind), dann kann man den Befehl , Accessory notify“ verwenden.
Wenn man das ,Accessory notify” mehr als 1x im Makro drin hat, dann hat es keine Auswirkung mehr
nachdem das 1. ,Accessory notify“ gesendet wurde, denn der ,Befehl” wird nicht mehr gesendet.

Dazu wird unter Port Typ der ,Accessory notify” ausgewahlt. In der Spalte Aktion kann bestimmt
werden, ob die Meldung gesendet wird, wenn der selektierte Port zum Zeitpunkt der Abarbeitung
dieses Schritt den Wert = 0 oder Wert = 1 hat.

Flag abfragen

Mit dem Makroschritt Flag abfragen wird die Ausfihrung eines Makro anhand eines gesetzten oder
nicht gesetzten Flag pausiert. D.h. wenn die Bedingung nicht erfullt ist, wartet das Makro in diesem
Schritt solange, bis die Bedingung erfullt ist.

Der Makroschritt Flag abfragen 1 pausiert das Makro solange, bis das Flag gesetzt ist. Der
Makroschritt Flag abfragen 0 pausiert das Makro solange, bis das Flag nicht (mehr) gesetzt ist.

Starten per externem Eingang

Die LightControl und OneControl bieten die Mdglichkeit Makros von einem Eingang (Input) starten zu
lassen. Dabei wird die Nummer des Eingang auf die Nummer des Makro gemappt, also Eingang 1
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startet Makro 1, usw.

Dazu muss auf dem Knoten das Feature FEATURE _CTRL_MAC START MAN aktiviert sein. IM Wizard
erfolgt dies Uber das Kontext-MenU auf dem Knoten.

Knoten Knoten Details

=@, VID 0D PID 68000036 (GBMBoost Master) M e Elenisi e
. VID 0D PID 7200EDEE (OneServoTurn - 45e-8F- Makros

21D OD PID 750045EB (OneCantal - 042128

Marme dndern ...

Identifizieren

Details ...

Firrnware aktualisieren ...
Features ...

Meustart ...

<.

Tastaturmeldungen empfangen

<

Makros per DCC starten
' Makros per externen Eingang starten
Importieren ...

Exportieren ...

<.

Speichern

Accessory ausfuhren

Bei der Ausflhrung eines Accessory wird der Ausfuhrung-Status angezeigt. Solange das Accessory
ausgefuhrt wird, wird eine Uhr als Symbol angezeigt:

: Acrcessory Bahnhof Gleis 1/2

Initialer Status |Begriff_0 | Schaltzeit i

Execution state: (=)

-

Begriff

==

Wenn das Accessory erfolgreich beendet wurde (ohne Fehler), dann wird dies durch ein grines
Hackchen signalisiert:
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: Accessory Bahnhof Gleis 1/2

Initialer Status |Begriff 0 | Schaltzeit i

Execution state: «F

Beariff i
Begr|{t O m

Fehler bei der Ausfihrung eines Accessory werden mit einem Fehler-Icon dargestellt. Im Tooltip des
Fehler-lcon werden genauere Informationen Uber den Grund des Fehlers dargestellt.

Accessory_2:

Execution state: @

Begriff | Error detected: manual control (eg. with local button), moere errors pending: false| Testen
.Makro_lU ~ | starten - | >
Begriff_1 .Makro_ll ~ | starten - [ > ]

CV-Werte anpassen

CV-Werte der Knoten lassen sich Uber das Tab CV-Defintionen einstellen.

Hinweis: In der Abbildung sind in der Spalte Wert nur Fragezeichen drin weil die Abbildung im Demo-
Modus erstellt wurde. Nach dem Laden der CV stehen dort die richtigen Werte drin.

L 4 eﬁﬁ_ 6. geanderte CV-Werte auf Knoten schreiben

LightControl el Test - LightControl 1
Info Accessories os Eingdnge Lichtausgange Schaltausginge Servosusgange Flags WP CV Definitionen  Aktionen
Beschreibung \ v Wert neuer Wert Mode Info zum XMLFile
o algemeine Daten 1. aktuelle CV-Werte vom Knoten lesen N
1 = Eingénge aktiv, 0 = Eingange nicht aktv 2 - RW XML-Fie &EiDiEC\Fl}lﬂ?fl‘m‘m‘xm\ 5 Ta)
Einschaltzeit fur Ausgang 1 3 - RwW Version 0.5 Letzte Anderung |20.01.2020
Einschaltzeit fur Ausgang 2 4 RwW
~Einschaltzeit fiir Ausgang 3 5 RwW Author Kufer, Wolfgang
::;iw:rli:va;;::‘»\usgang 4 g :g Beschreibung |BiDiS-LightControl 1 (V1.0)
~Herstellerkennung 8 RO
~Bi-Direktionale Kommunikation 28 RW | Zuriicksetzen |
~Allgemeine Decoderkonfiguration 2 RW 1 .
~Global Decoder Mode 33 RW Power OFF: O abschalten, n * 20 ms (CV75)
~0OP-Mode 34 RO 5
[=-DCC
i-Decoder Adresse LOW 1 - RW
i--Decoder Adresse HIGH 9 - RW
|=-Belegtmelder / Input als Taster 4. CV-Wert ube rne h men
i i-Input als Belegtmelder fur Portgruppe 1 {ab FW 1.04.... 37 - RW
Input als Belegtmelder fir Portgruppe 2 (sb FW 1.04.... 38 - RW
[ Servo Einstellungen
EhServo 0
~Min Low 61 - RW =
— = - o 3. Wert dndern
Max Low 63 - RW
Max High 64 - RW
Modus 65 - RW
Wiederholung: 0 keine Wiederholung, 1 Wiederhol... 66 - RwW
Position: 0 vor Bewegung A, 1 vor Bewegung B 67 - RW
Kurveneinstellungen fur A 65 - RwW
Kurvenverzdgerung A 89 - RW
~Kurveneinstellungen fiir B 70 - RwW
~Kurvenverzogerung B 71 - RW
OFF: 0 nicht abschalten, n * 20 ms E Rw ]
: -Pre Power: Einschalten, Power n * 5ms vor FUIS 6 - RW
[=-Servo 1 L . . .
~Min Law 7 2. CV selektieren RW 5. geanderter Wert wird hier angezeigt
~Min High 78 - RW
~Max Low ] - RW
~Max High a0 RW
-Mnd 1 R 22|l 2

Zuerst musseb die aktuellen CV-Werte Uber die Buttons zum Lesen und Schreiben der CV-Werte vom
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Knoten in der Toolbar geladen werden.

e

knaten Details | Debug Interface |

OneContral Test 1 - OneControl

| Info | Makros I Accessories | Eingénge | schaltausgénge I Servoausgange | CV Definitionen I—
K .

o rrororE s C e ToeET
Beschreibung v Wert
5--Allgemeine Daten
CV vom - ~EEPROM Version 1 ?
‘Herstellerkennung 2 7
=
N o d e | es Produktkennung (low) 3 7
i-Produktkennung (high) 4 )

Falls bei einer CV weitere Informationen als Hilfetext hinterlegt sind, werden diese als Tooltip
dargestellt.

¥p_slot_addr: Adresse 1..31 -1
Strombegrenzung: 0=durch Feature festgelegt -1

838

Temperaturoffset: 0=standard, positiv: Korrektur zu... -15

B GBM1ST |DieTemperaturme55ung mit dem atxmega ist nicht sehr genau, mit diesem Offsetwert kann ein individueller Abgleich vorgenommen werden.l

Um CV-Werte anzupassen sind folgende Schritte notwendig:

e Aktuelle CVs Uber den Button in der Toolbar vom Knoten laden.

e CV auswahlen

e CV-Wert anpassen

e geanderten CV-Wert speichern (Merken). Es kdnnen auch mehrere Werte verandert und
gespeichert werden, bevor die Ubertragung auf den Knoten erfolgt.

e geanderte CV-Werte auf den Knoten Ubertragen

® In einigen Fallen werden geanderte CV-Werte erst nach einem Neustart des Knoten
ubernommen.

Far Bit-Werte kann ebenfalls mehr Information als Hilfetext hinterlegt werden, welche als Tooltip bei
den Checkboxen angezeigt wird.

Benutzerdefinierte CV-Dateien

®  Der BiDiB-Wizard liefert aktuelle CV-Definitionen mit. Es besteht aber (ab Build 1589) auch die
Madglichkeit eigene oder angepasste CV-Definitionen zu verwenden. Dabei werden folgende
Verzeichnisse durchsucht:

1. <user.home>\.BiDiBWizard\data\BiDiBNodeVendorData (z.B.
C:\Users\admin\.BiDiBWizard\data\BiDiBNodeVendorData)

2. <Installations-Verzeichnis>\data\BiDiBNodeVendorData (z.B. C:\Program Files\BiDiB-Wizard-1.7-
SNAPSHOT\data\BiDiBNodeVendorData)
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3. Interne Suche in Programm-Archiven
Ab BiDiB-Wizard-1.9 Build 2507 werden folgende Verzeichnisse durchsucht:

1. <user.home>\.bidib\data\BiDiBNodeVendorData (z.B.
C:\Users\admin\.bidib\data\BiDiBNodeVendorData)

2. <Installations-Verzeichnis>\data\BiDiBNodeVendorData (z.B. C:\Program Files\BiDiB-Wizard-1.9-
SNAPSHOT\data\BiDiBNodeVendorData)

3. Interne Suche in Programm-Archiven

®  Wenn das Verzeichnis fur XML-Dateien nicht auf den Defautwert <user.home=>\.bidib
verweist, werden im 1. Schritt die Dateien in diesem Verzeichnis unter data\BiDiBNodeVendorData
gesucht.

Sobald eine passende CV-Definition gefunden wurde, wird diese verwendet und die Suche in den
weiteren Verzeichnissen abgebrochen.

Der Wizard zeigt ab Build 2545 den Pfad zur verwendeten Template-Datei im Tooltip auf dem Textfeld
XML-File an.

Info zum XML-File

XML -File BiDIBCY-13-205.xml
Version ‘ ChUsers (. bidib' data\BiDiBModeVendorData\ BiDiBCV-13-205xml
Authar Tillner, Andreas

Beschreibung |OneWWs Einzelansteurung

Der Wizard zeigt ab Build 2937 einen Warnungs-Marker an, wenn eine benutzer-definierte CV-
Definition verwendet wird. Im Tooltip auf dem Warnungs-Marker wird der Pfad zum XML-File
angezeigt.

Info from XML-File
XML file ?&BiDiBC'I.-'-GE- 146, xml

Version 0.3 Last change |15.05.2015
CV definition - User-defined file is used {C:\Users\m.hidih\data\BiDiEN-:ude‘-.n‘endDrData\BiDiECV-EE-Hﬁ.me]

HL R =) || |I

Author

Import von benutzerdefinierten CV-Definitionen

Der Wizard erlaubt ab Build 2967 den Import von benutzerdefinierten CV-Definitionen Uber einen
Button im UL.
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CV Definitions | StepContral ..
: e benutzerdefinierte CV-

= e Info from XMLFie Definition importieren

- |é| XML fie  |BDIECY-13-120.xmi
RO il P Lopt o 44 A7 AnaE
RO | CV definition - User-defined file is used [T\ Usersh . bidibY data\BiDiBNodeVendorDatat BihBCY-13-120.xml) |
RO Author Wolfgang Kufer
O . Description |BiDB-StepControl 1

Benutzefglef. wird angewendet,

i i i . Mermari Reset
Tooltip zeigt Location an rero

Erstellen von benutzerdefinierten CV-Definitionen

Der Wizard erlaubt ab Build 3335 das Erstellen von benutzerdefinierten CV-Definitionen Gber einen
Button im Ul. Dabei wird die interne CV-Definitionen des Wizard in das Benutzer-Verzeichnis kopiert,
damit sie dort angepasst werden kann.

Info from XML-File
¥ML file | BiDIBCY-13-104.xml ’ A ” [ l

Version 0.7 Last change | 24.03.2017
Author Tillner, Andreas

Description |GBMBoost Master, Booster, Interface

Ben zer-definierte CV-

Defintion erstellen

Memorize

Kehrschleifen / Reverser Editor

Beim Klick auf die CV von Reverser Mode, Reverser On/Off/Prio wird der Editor fir die Kehrschleife
angezeigt.

'V 0D P 680064EA - OpenDCC GBMBoost
‘ Info | Booster / CommandStation | Feedback ports | Feedback positions | CV Definitions

Description cv Value Mew valug Mode Info from ¥ML-File
Basis - —
) ServiceMode Settings Z 1| %ML fle  |BiDIBCV-13-104-2.02.02.xml
~additional reset packets 8L ? - il Version 0.7 |Last change |24.03.2017
: -additional program packets 82 ? - RW
E!--GLB.I.\"IISI' KI | c k a uf Re\a‘el’ser M Ode E|[| Author Tillner, Andreas
[=-GBM16T-0
H H Description |GEMBoost Master, Booster, Interfa
- Common settings Ze|gt den Ed|t0r escription joost Master, Booster, Interface
[=]-Reverser -
DCC Addr. (ow) 10001 ? - R Memorize
--DCC Addr. (high) 10009 ? - RW
~-Reverser Curren i 10051 ? - RO
oo P L R |
Reverser On Low 10047 ? - RW
--Reverser On High 10048 7 - RW . ‘ . ‘ ' ' . '
~Reverser Off Low 10048 ? - RW
-~Reverser Off High 10050 7 - RW C
~Reverser Prio Low 10085 ? RW A B D E
--Reverser Prio High 10066 7 RW
[=)-Inhibit settings r 1
Mode
~Inhibit On, current state 10061 ? RO [ =
~Inhibit On, Addr (Low) 10059 7 RW 15 14 13 12 11 0 9 8 7 &6 5 4 3 2 1 0
Inhibit On, Addr (High) 10060 7 RW
Iohit OF, carrentstate 10064 2 R0 o OOO0OOO00000000000
~Inhibit Off, Addr (Low) 10082 7 - RW OFF I II II II II II II II II II II II II II II II I
Inhibit OFf, Addr (High) 10063 ? - RW
& Spccd mecsuring <o AOOOOOOOO0OO0000O0
~Scale 10052 ? - RW
~Length [mm] {Jow) 10053 7 RW -
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Loksteuerung skripten

Der Wizard bietet die Mdglichkeit die Loksteuerung mit einem einfachen Skript zu automatisieren.
Dazu kann in der Loksteuerung ein Skript ausgewahlt werden. Ein Demo-Skript liegt im
Installationsverzeichnis unter data/script.

-

=% Loksteuerung

=)

L

Lok:
Adresse: |3 Fahrstufen: 128 v:
Geschwindigkeit:

U

riickwarts 0 vorwarts

gemeldete Geschwindigkeit

Licht: Lok anhalten:

L= | [ Halt | Nothalt |

zusatzliche Funktionen:

Lre ) lr i Jlr e e ][]
) (wfo) ([wh0e)] (ufite] (oF2.) (oFi3.) (uFit)
fs) (oftn) (wfi2) (oF8] (18] [wF2) (uF2L)
) (oFB) (wf2e) (oF25) (o280 (oF2Z2.) (oF2)

script-demo.doct
Miederholend . ..
B I " Skript auswahlen

Die Kommandos fur das Skripting der Loksteuerung sind hier beschrieben.

Export Knoten

Der Knoten-Export wird Uber das KontextmenU des ausgewahlten Knoten gestartet: Exportieren ..

Beim Exportieren eines Knoten ist es wichtig, dass geanderte CV-Werte auch exportiert werden. Dazu
mussen die 3 Checkboxen wie im nachfolgenden Bild aktiviert sein.
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|£| Speichern Iﬁ
Speichernin: | | bidb | -
n . bidib || VIDOD PID 6B901234.node
.i:i;.l . BiDiB.org - Protokell_files || VID 0D PID 6B901234-clear.node
Recent Items | firrmware || VID 0D PID 6B201234-filled.node
. mobalist || VIDOD PID 7500BAEA-dietru.node
| nrjavaserial.backup || vIDOD PID 75006 AEA. node
! ) OneControl_43_Mode_Makros
Desktop . ServoDerno
. unzipped
= , XMEGAL128 Dokumente
£ . XMEGAL1ZE Dokumente - Shortcut
My Documents ||| LC0L.node
|| Lightcontrel Ospizic 2014.node
. L | | LS02VID 0D PID 6CO0B400.node
= || OneDMX-VID 0D PID 73901235.node
Computer || Qspizic 0m Modul 31.node
|| VIDOD PID 6BOOG9EA.node
'}
‘.L-‘ Dateiname:
Metwork  Dateityp:  [knoten-Dateien -
Aktuelle Makroinhalte vor dem Export vom Mode laden
Aktuelle Feature-Konfiguration vor dem Export vom Mode laden
Aktuelle CV-¥onfiguration vor dem Export vom Mode laden

Der Wizard 1.12 verwendet standardmassig ein anderes Format fur den Knoten-Export und
Import. Man kann das in den Einstellungen > Experimentelle Eigenschaften > Java-Serialisierung fur
Knotenexport verwenden auf das alte Format umschalten. Anschliessend den Wizard neu starten.

Import Knoten

Nach einem Update kann die alte Konfiguration wieder in den Knoten geladen werden. Dabei werden
auch Makros und Accessories restored. Vorsicht: ein Import Uberschreibt auch Servoeinstellungen,
dadurch kann ein Servo unbeabsichtigt weit umlaufen. Es daher empfohlen, beim Import die Servos
abzustecken und erst nach Uberpriifung der Einstellungen die Servos wieder anzustecken.

Import OneControl

OneControl: Die GPIO der OneControl werden durch Anpassungen der CV als Eingang oder
Ausgang konfiguriert. Wenn ein GPIO-Port umkonfiguriert wird, dann muss ein Reset (Zuricksetzen)
der OneControl durchgefuhrt werden, bevor die neue Port-Konfiguration aktiviert wird. Falls dies nicht
erfolgt, konnen Makros nicht importiert werden, welche die angepasste Konfiguration erwarten. Wenn
z.B. ein GPIO-Port auf Eingang (Input) konfiguriert ist, das Makro diesen Port aber als Ausgang
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erwartet, dann schlagt der Import dieses Marko fehl.

Aus diesem Grund mussen beim Importieren der OneControl mit veranderten GPIO-Ports aus der
Node-Sicherung zuerst nur die CV importiert werden, anschliessend ein Zurticksetzen ausgefihrt
werden und in einem weiteren Schritt nachdem sich die OneControl neu angemeldet hat kénnen die
restlichen Einstellungen wiederhergestellt werden.

Ab Wizard-1.9 Build 2293 wird ein Dialog angezeigt, welcher auf das Thema aufmerksam macht. Wird
der Import zum 1. Mal aufgerufen, kann der Dialog mit Ja bestatigt werden, um die entsprechenden
Einstellungen vorzunehmen.

r Y
Knoten importieren @

Der aktuelle Knoten ist eine OneControl oder OneDriveTurn mit GPIO welche in einem ersten Schritt als Eingang oder Ausgang konfiguriert werden missen.

Importieren von Makro und Accessories deaktivieren und nur CV-Werte importieren um die GPIO zu kenfigurieren?

Hinweis: Wenn der Import das 2. Mal aufgerufen wird bitte 'Mein' klicken!

o A

Auswahl der Sicherung mit den selektierten Checkboxen.

( =¥ Offnen @1

Suchenin: | | funki_problem ~| ¥ -

L ) OneControl_5BH1
&B‘ V0D P 750045EB

Recent [tems . CneControl_5BH1.node

| V0D P750045EB.node

Desktop

My Docments Nur CV-Konfigurationsdaten selektieren

i .q
el

Cormputer

Network  pateityp:  [cdfen-Dateien -
[] Knoten
[] Ma lte und Accessories importieren?
|:| Fe *onfiguration importieren?
CV-+onfigurationsdaten importieren?
\, v,

Wenn GPIO noch nicht korrekt konfiguriert sind kommt eine Fehlermeldung, welche in diesem Fall
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ignoriert werden kann.

r B
=% Knoten importieren ﬂ

. Wahrend der Vorbereitung der Daten fir den Import sind Fehler aufgetreten!
I_QI Der Impart-Yorgang kann mit Abbrechen sofort beendet werden, danach Knoten manuell neu
= ctarten,

Mo switchport found with port number:
Mo switchport found with port number:
Mo switchport found with port number:
Mo switchport found with port number:

MREE

Beim 1. Import "Ignorieren” driicken.
Der Fehler kommt weil die GPIO noch
nicht als Ausgang konfiguriert sind.

Ignorieren ] [ Abbrechen
L A
Wie oben beschrieben im ersten Schritt nur die CVs importieren:
i '
&% Knoten-Konfiguration iibertragen ﬁ

L5

Selektieren Sie die Konfigurationsdaten welche auf den Knoten Gbertragen und gespeichert werden sollen,

[] Alle Makros

[ ] Alle Accessories

[] Konfiguration Licht

[] Konfiguration Backlight
[7] Konfiguration Servo

[] Konfiguration Schaltausgang

7] Alle CVs P Nur CVs auswéhlen!

Ubertragung der Konfiguration auf den Mode jetzt ausfiihren?

[ Ok ] [ Abbrechen

Knoten neu starten
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Anschliessend muss der Knoten neu gestartet werden. Dazu muss Uber das Kontextmenu ein
Neustart (Reset) auf der OneControl ausfuhrt werden.

Nachdem die OneControl wieder am Bus ist, in einem zweiten Schritt den Rest der Konfiguration in die
OneControl importieren.

Dazu die gleiche Auswahl der Sicherung mit allen selektierten Checkboxen ausser den CV verwenden.

' - ™
=8 Offnen ﬁ

Suchen in: . furki_problem T: ¥ = -
. ) OneControl_SBHL
=T} ) VoD P 750045ER
Rec;‘:c{tems . OneControl_SBH1.node
|| VODP750045EB.node
Desktop
Alle Checkboxen selektieren
E ausser CV-Konfigurationsdaten!
My Documents
LY
Computer

Ay Datef8me: | OneControl_SEH1.node
Metwork r .
Koot 5

kKnoten-Mame importieren?

Makroinhalte und Accessories importieren?
Feature+¥onfiguration importieren?

[] cwKonfigurationsdaten importieren?
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=¥ Knoten-Konfiguration dbertragen ﬁ

Selektieren Sie die Konfigurationsdaten welche auf den Knoten Ubertragen und gespeichert werden sollen.

Alle Makros

Alle Accessories
Konfiguration Licht
Konfiguration Backlight

Konfiguration Servo

Konfiguration Schaltausgang ;":"ll IES ausser C\U,‘S
Alle Features U be rtragen |
[ Al

Ubertragung der Konfiguration auf den Mode jetzt ausfithren?

Ok ] [ Abbrechen

Debug Interface

Ab dem Wizard-1.9 ist ein direkter Zugriff auf die Debug-Schnittstelle moglich statt hterm zu
benutzen. Dazu mussen die Schnittstelle und die Baudrate aus den entsprechenden Comboboxen
ausgewahlt werden.

=% BiDiB-Wizard SNRC X
Datei Bearbeiten Knoten Fenster Hilfe
@) . . ﬂ!‘(» ModeScript Editor Alt+T
‘% S RailcomPlus Alt+R
Knoten POM Decoder Update Alt+P W

Debug Interface Alt+D
/ Port | ~ | Baudrate [ 115200 + Trennen

Baudrate auswahlen

COM-Port auswahlen

Senden |Text zum libertragen eingeben

g
a
i

Datei  |Datei zum Gibertragen auswahlen ender
Booster Tabelle
Unique ID Bezeichnung Status Temp. Spannung max. Strom  Strom
Keine Booster vorhandzn
Verbindung zum System herstellen dber Datei > Verbinden im Mena. D | Simulation:

Anschliessend wird der Port Uber 'Verbinden' geéffnet. Durch Eingabe von '?' wird in den meisten
Fallen eine Information des Knotens angezeigt.

Fir die Ubertragung einer Firmware-Datei muss 'f' oder 'e' in das Testfeld 'Senden' eingegeben und
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gesendet werden. Anschliessend muss die Datei ausgewahlt und dann durch Klick auf 'Senden'
gesendet werden.

Update vom GBM16T mit dem BiDiB-Wizard

|
®  Fir das Update des GBM16T wird ein FTDI-Kabel (3.3V) bendtigt, welches auf den Debug-Port
gesteckt werden muss. Siehe auch Logging Uber FTDI-Kabel.

Tools > Entwickler-Tools > Debug Interface

e Wahrend dem Einschalten den Ident-Schalter gedruckt halten.

e Mit Baudrate 19200 verbinden und im Textfeld Senden das ? eingeben > Senden (geht auch
mit Enter).

» Ausgabe im Logfenster: Trackproc_Bootloader V0.01 zeigt an, dass der Bootloader aktiv ist.

e Eingabe von f und Senden -> Bootloader quittiert mit einem ,..“ und erwartet jetzt ein Flash-
File.

e Auswahl von gbm16t_2.04.04.hex aus denm ZIP-File Uber Auswahlen bei Datei, anschliessend
Senden bei Datei -> Bootloader quittiert mit vielen ,,.”

e Eingabe von e und Senden -> Bootloader quittiert mit einem ,,.“ und erwartet jetzt ein Eeprom-
File.

e Auswahl von gbm16t 2.04.04.eep aus denm ZIP-File Uber Auswahlen bei Datei, anschliessend
Senden bei Datei -> Bootloader quittiert mit vielen ,,.”

e Abschliessend Verbindung trennen und Spannung entfernen, damit der GBM16T neu bootet.

Einfacherer Weg: Reset des GBM16T mit Jumper
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e FTDI-Kabel am GBM16T and PC einstecken, Debug-Interface verbinden mit 19200,

e Jumper stecken (alle LEDs auf dem GBM16T werden dunkel ...),

e Knopf gedrickt halten,

e Jumper ziehen und dann Knopf loslassen musste in den BL mode fuhren.

e Ausgabe im Logfenster beim Loslassen des Knopf: Trackproc_Bootloader V0.01 zeigt an,
dass der Bootloader aktiv ist.

N

LN J

= Falls der GBM16T nach dem Update einen Nightrider auf POW, BiDiB und den anderen 2 LEDs
hat, kann normalerweise der Ident-Taster gedruckt werden um den Kalibrierungsmodus zu verlassen.

Dieser Hinweis per Nightrider deutet darauf hin, dass der GBM16T in den Kalibrierungsmodus
gewechselt hat.

Update vom GBMboost Master mit dem BiDiB-Wizard

BiDiB Wiki - https://forum.opendcc.de/wiki/



Last update: 2020/07/26 15:06 wizard https://forum.opendcc.de/wiki/doku.php?id=wizard&rev=1595768761

“o

|' s no8
L=y

!

rmf I':i-‘- u
ilin-F[ F‘

\gn ©

~ W

11

Jill

1
.|.|.I

e Jumper )54 Position )3 setzen! (siehe markierter Jumper im Bild oben)
e Wahrend dem Einschalten den Ident-Schalter gedruckt halten.

Achtung: Anstecken des USB-Kabel startet den GBMboost schon ...
e Nur die LED PW leuchtet ...
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e Wizard starten und uber Tools > Entwickler-Tools > Debug Interface das Debug Interface
offnen.

e Mit Baudrate 19200 verbinden und im Textfeld Senden das ? eingeben > Senden (geht auch
mit Enter).

e Ausgabe im Logfenster: GBMboost-Bootloader V0.02.01 zeigt an, dass der Bootloader aktiv
ist.

e Eingabe von f und Senden -> Bootloader quittiert mit einem ,,.“ und erwartet jetzt ein Flash-
File.

e Auswahl von gbmboost_master 2.02.07.000.hex aus denm ZIP-File Uber Auswahlen bei Datei,
anschliessend Senden bei Datei -> Bootloader quittiert mit vielen ,,.”

e Eingabe von e und Senden -> Bootloader quittiert mit einem ,,.“ und erwartet jetzt ein Eeprom-
File.

e Auswahl von gbmboost_master 2.02.07.001.hex aus denm ZIP-File Uber Auswahlen bei Datei,
anschliessend Senden bei Datei -> Bootloader quittiert mit vielen ,,.”

e Abschliessend Verbindung trennen und Spannung und Jumper entfernen, bevor der GBMboost
Master neu bootet.
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Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools

& Hl &
Knoten | knoten Details | Debug Interface

Port ComM3 - @ Baudrate | 19200 ~ | Verbinden Sendonenter  |CRAF x|

Senden |Text zum (bertragen eingeben

Datei | D:\bidib\firmware\gbm16t_2.04.04\gbm 16t_2.04.04.eep

Booster Tabelle

Unigue ID Bezeichnung Status CS5-5tatus  Temp. Spannung max. Strom  Strom
L_ksine Bonstar worhanden,
Verbindung zum System herstellen dber Datei = Verbinden im Mend, o | Simulation: | EIN i |
. )
Knoten Details Debug Interface
Port :CDMS - E Baudrate :13200 - Verbinden
Trackproc Bootloader WO.01
=¥ Datei-Transfer u
Fortschritt ([
Senden |Text zum Ubertragen eingeben
Datei  |D:'\bidib\firmware\gbm16t_2.04.04\gbm 16t_2.04.04.hex
Booster Tabelle
Status CS-Status  Temp. Spanr

| Unigue ID Bezeichnung

Update vom GBMboost Master mit hterm

Die Vorbereitung des GBMboost Master sind wie im vorherigen Abschnitt.
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e Hterm starten und nach Auswahl des Port und der Baudrate 19200 mit Connect verbinden.
e Nach der Eingabe des '?' und Enter zum Senden antwortet der Bootloader mit dem Text
.GBMboost-Bootloader”.

oy HTerm 0.81beta - [hterm.cfg] = ==
File Options View Help
Disconnect Port COM& * |R Baud 19200 * Data |8 v| Stop |l v| Parity |None v| CTS Flow control
Rx 60 | Reset Tx 18 | Reset Count 0 = 0 | Reset Newline at |CR4LF > & fhr;:'c;::"re
Iml | Ascii Hex Dec Bin IMM Clear at 0= Ne:;‘trf;;,:"' 0= | Autoscroll Show errars E:llr:p:h:’ea;;ﬂ 0=
Sequence Overview = Received Data
1 5 10 1l 20 25 30 a5 40 435 50 55 60 (1] 70 75 g0 g5 40 o

GEMboost-Bootloader V0.02.01vwn
GEMboost-Bootloader VO0.02.01lvw

m

Selection (-

Input control
Input options

Clear transmitted | Ascii Hex Dec Bin Send on enter |CR-AF - | Send file | CTR RTS
Type [asc v 0] ASend

Transmitted data ®
b 5 10 1l 20 25 30 a5 40 45 50 55 60 (1] 70 75 g0 g5 40 o
B E
lvwm
Tem
helpywn -

History -/5/10 Connect to COMBG (:19200 d:8 s:1 p:None)
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