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ReadyTLE16

Der ReadyTLE ist ein Rickmelder der am BiDiBus betrieben wird und 16 Schalteingange gegen
Masse fur die Modellanlage zur Verfligung stellt.
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Beim ReadyTLE sind alle 16 Eingange invertierbar per CV. Neben der Rickmeldefunktion stellt der
ReadyTLE16 eine 5V TLE-Spannung zur Verfligung zum direkten Anschluss von Hallsensoren und
Feedback-Module z.B. FeedCar. Der Einsatzbereich von dieser Baugruppe ist breit und reicht von
Modellbahnanwendungen bis zur RUckmeldung im OpenCar-System.

Allgemeine Angaben

Eigenschaften

16 Schalteingange gegen Masse / GND
spannungsfest bis 18V Gleichspannung

TLE-Spannung fiir Hallsensoren / FeedCar-Baugruppe
5V je Sensoreingang mit 500mA Gesamtstrom

12V - 18V Gleichspannung als Versorgungsspannung
modernes u. energiesparendes Design mit effizienten Schaltwandler

BiDiB ist ein offener, herstelleribergreifender Standard und zukunftssicher
Abmessungen Gehause: 100mm x 90mm x 34mm
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Anschllisse

An der hinteren Gehauseseite (hier im Bild oben) finden Sie die Anschlisse flr den BiDiB-Bus und die
Spannungsversorgung.

Auf der freien Platinenflache (im Bild unten) sind die 16 Eingange und die TLE-Spannung je Port.

Auf dem Gehdausedeckel befindet sich ein Aufkleber auf dem die Anschlisse entsprechend beschriftet
sind.

Funktion des ReadyTLE16

Anschluss an den BiDiBus

Uber die Netzwerkbuchsen wird die Baugruppe an den BiDiB-Bus angeschlossen. Dazu werden
handelstbliche Netzwerkkabel (hier blau dargestellt) verwendet.

Abschluss-lumper
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Sollte die Baugruppe als letzte Baugruppe am BiDiB-Bus angeschlossen sein, muss die Steckbrlcke
(im Bild unten rot dargestellt) an , Term BiDiB“ gesteckt werden. Dies ist wichtig um einen
zuverlassigen Betrieb zu gewahrleisten.

Schalteingange / Inputs
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An dem ReadyTLE16 kénnen 16 unterschiedliche Zustande gegen Masse gemeldet werden.

In der Abbildung werden die wichtigsten Anschlussvarianten vom Taster, Reedschalter bis zur
Weichenrickmeldung von Schaltkontakten von Weichenantrieben dargestellt.

Dank der zusatzlichen 5V TLE-Spannung kénnen auch TLE4905 Sensoren direkt an dem ReadyTLE16
angeschlossen werden. Diese Sensoren finden Ihre Anwendung verstarkt im OpenCar-System als

Ruckmelder fur die Fahrzeugposition (passive Ruckmeldung).
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ReadyTLE16 ™
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Taster peschlossen

Input 0-7 and Eingang 8-15

Die Eingange werden an den oberen Stiftleisten angeschlossen - von rechts nach links mit
Eingang 0 bis Eingang 15.

Der Eingang bendtigt einen Bezugspunkt zu Masse / GND. In der Abbildung mit der blauen Verbindung
markiert (unterste Reihe am ReadyTLE16).

5V TLE-Spannung
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Im Bereich Car-System wird eine sichere Ruckmeldung benotigt, teilweise auch unter dem
Magnetband und bei schnellen Fahrgeschwindigkeiten! Bei diesem Anwendungsfall fihrt kaum ein
Weg an den analogen Magnetfeldsensoren vorbei (z.B. SS49E).

Diese Sensoren bendtigen aber eine weitere Elektronik zur Auswertung, Kalibrierung und A/D-
Wandlung.
Diese Aufgaben ubernimmt das Modul , FeedCar“.

Der FeedCar braucht fur den Betrieb eine 5V Spannung (TLE-Spannung), die ebenfalls direkt vom
ReadyTLE16 bereitgestellt wird. Mit einem Servokabel im Shop verfugbar, kann der FeedCar direkt mit
dem ReadyTLE16 verbunden werden.

Das Motto ist hier:
Den ReadyTLE16 mit dem FeedCar durch einfaches Aufstecken vom Servokabel verbinden und je
nach gewahlten Modi am FeedCar, erhalten Sie eine passive oder aktive Rlickmeldung.

(weitere Informationen zum FeedCar finden Sie in der Produktbeschreibung vom FeedCar.)
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5V TLE-Spannungsversorgung

Beim Einsatz von Sensoren oder Feedback-Module (z.B. FeedCar), wird eine zusatzliche 5V Spannung
bendtigt. Diese 5V kann in der mittleren Stiftreihe abgegriffen werden.

Die 5V Spannung ist nur zulassig fur
Sensoren und Ruckmeldemodule
z.B. FeedCar.

Flr eine andere Verwendung ist diese
Spannung nicht geeignet. Die
Gesamtstromaufnahme liegt bei 500mA.
Die Stromaufnahme ist ausreichend fur
den Anwendungsfall, dass an jedem
Eingang ein FeedCar-Modul
angeschlossen werden kann.

{- —.‘:}

Optokoppler Eingange
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Mit dem ,TLEopto“ Addon/Erweiterungsplatine mit 2 getrennten Optokopplern flir den ReadyTLE16,
kénnen auch isolierte Eingange realisiert werden.

Der typische Anwendungsfall fir den TLEopto mit dem ReadyTLE16, ist die Gleisbesetztmeldung im 3-
Leiter-System.

Diese Ruckmeldung ist vom Digitalsystem unabhangig und funktioniert neben DCC auch mit anderen
Gleisformaten (z.B. mfx) bis zu analogen Anlagen.

Der TLEopto schafft die galvanische Trennung zwischen Fahrstrom und Melderpotenzial. Eine
mogliche Anschlussskizze mit 4 Meldern und 2 getrennten Boosterkreisen sehen Sie in der Abbildung.
Die Verbindung vom TLEopto zum ReadyTLE16 erfolgt einfach tber die beiliegenden Servokabel.

Weitere Infos auch unter der Produkt , TLEopto* hier im Wiki.

5;9 Die Ruckmeldung einer Gleisbelegung im 2-
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Leiter-System, ist mit dieser Kombination nicht
maglich. Dafir wird ein GBM16T / GBM16TS
bendtigt, dieser funktioniert auf der Basis eines
Stromfuhlers und hat zusatzliche RailCom-
Detectoren fur eine Lok-Adress-Ruckmeldung. Wird
ebenfalls im 3-Leiter-System Wert auf eine
RailCom-Rickmeldung gelegt, werden auch

£ Stromfuhler bendtigt und somit der Einsatz von
dem GBM16T / GBM16TS notwendig. Fur den
Einsatz von dem GBM16T / GBM16TS bzw. von
RailCom, wird auch ein Decoder benotigt der DCC
bzw. zusatzlich RailCom unterstutzt.

Hilfsmittel Servokabel

Die Verkabelung der einzelnen Eingange, Sensoren und Module, kann mit den fertigen Servokabeln
erfolgen. Bei zweipoligen Anschllssen kann die mittlere Leitung entfernt werden. Beim Anschluss von
Weichenantrieben an Anschlussklemmen kann der vorhandene Stecker abgeschnitten werden. Die
Verwendung von Servokabeln bietet hier eine flexible Maglichkeit...

Die Servokabel finden Sie in verschiedenen Ausfliihrungen in unserem Onlineshop.

LED-Anzeigen

Betriebszustand

|Status-LED: | Power|Anzeige: |ﬂimmern

Durch ein Flimmern der PWR-LED wird signalisiert, dass die Baugruppe ,lebt” und sich in lhrem
normalen Betriebszustand befindet.

Status-LED: | Power|Anzeige:|innkt|
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Wurde oder wird der Taster auf der Baugruppe gedruckt bzw. durch die Host-Software die Funktion
JIdentifier” ausgeldst, dann blinkt die Power-LED. Dieser Funktion kann fur die Baugruppen
Identifizierung verwendet werden.

|Status-LED:|BiDiB|Anzeige: |Ieuchtet|

Die BiDiB-LED leuchtet, sobald eine Verbindung zum BiDiBus hergestellt wurde.

Status-LED:/ACT-LED|Anzeige:|aufblitzen|

Es erfolgte eine Zustandsanderung an einem der 16 Eingange.

Tipps und Tricks / Fehlermeldungen

Einrichten in iTrain/iCar

In der Knotenliste kann Uberpruft werden, ob die ReadyTLE Baugruppe vom Steuerungsprogramm
gefunden wurde.

Hersteller Seriennummer  Adresse Protokell Version Beschreibung Kanale

Public Domain & DIY VOD PE4009CED 0 0.7 2.10.2
ReadyTLE-16 FichtelBahn VFB PFCO03F00 1 0.8 1 fr

alis 8

17:41:50 @ BiDiE @

Mit einem Klick auf BiDiB (1.) 6ffnet sich diese Liste (2.) und alle angeschlossenen Bausteine werden
mit der Firmwareversion angezeigt.

Ein Eingang von der Baugruppe ReadyTLE16, wird bei diesem Beispiel einem Ruckmelder /
Reedkontakt hinzugeflgt. Diese Vorgehensweise ist bei anderen Zuordnungen in iTrain/iCar identisch.

‘ Eigenschaften der Rickmeldung x
Name
Beschreibung | Stopmelder Gleis 1 S(hat‘tenbah*ghof
Y
Typ = Reedkontakt &
Invertiert ;(R:i
[4 98
y ?;} e
Schnittstelle | S BiDIB s 8 Eingabegerat | Belegtmelder v
@ Knoten | F ReadyTLE-16 — VFB PFCOD3FOD (16) Port VRS
e
=Y
-’ e
Optionen Kommentar
- - Verzdgerung
Eigenschaften '55_FS1'
T Einschalten Oms [/] Voreinstellung

Ausschalten 250 ms ¥ Voreinstellung
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Das Eigenschaften-Fenster mit einem Klick auf das Icon (1.) 6ffnen und hier den Meldetyp (2.)
auswahlen. Im Anschluss muss fur die Schnittstelle (3.) BiDiB gewahlt werden und die gewunschte
Baugruppe ReadyTLE16. Als Eingabegerat handelt es sich bei diesem Beispiel um einen
Belegtmelder (4.) und im Fenster Port (5.), wird der gewunschte Eingang 0-15 ausgewahlt.

Einrichten in RocRail

Das Einrichten von Eingangen im Steuerungsprogramm ,RocRail“ erfolgt in 2 Schritten:

1. Schritt: Baugruppe anlegen

Im Mena auf ,,Programmieren > BiDiB“ (1.) klicken und den Programmieren-Dialog Fenster 6ffnen.
Hier den ReadyTLE16 Baustein auswahlen (2.) und die eindeutige Kennung (Baugruppen-ID) als
Dezimal-Wert (3.) kopieren bzw. aufschreiben. Dieser Wert wird im 2. Schritt bendtigt.

o]
: _ s s B | BiDiB: FCO00200 ReadyTLE-16 X
;omatik Steuerung Programmieren Lesezeichen Ansicht
M (& (=] el Mentihilfe anzeigen... Ubersicht Leistungsmerkmale Port-Einstellung
Level 0 WIO » = [LM] 84009DEA My cool IF2| | Schnittstellenkennung \ bidib i \
RocNet > [OIEC00200, Pfad [1000 |
S CANBUS
= =] RocPro... Hersteller ‘ FichtelBahn ‘
oA , Produkt | ReadyTLE-16 |
Philips HUE... = Klasse [sensor ‘
BiDiB... |
UPnP... Username ‘ Set
LocoNet > bn . .
3 Eindeutige Kennung (Knoten-1D) | FC000200 | | 422785894
< > Bericht...
OK Abbrechen Hilfe

2. Schritt: Riuckmelder einrichten

Einen Rechtsklick auf den Ruckmelder und im Menu den Eintrag ,Eigenschaften” auswahlen (1.). Im
Eigenschaften-Dialog Fenster auf den Reiter Schnittstelle (2.) klicken.

Hier in das Fenster ,Knoten-ID” (3.) die gespeicherte UID (Dezimalschreibweise) von der ReadyTLE16
Baustein einfigen.

Jetzt auf ubernehmen drucken, dass die restlichen Felder ausgefullt werden.

Im Fenster ,Adresse” (4.) wird der verwendete Eingang vom ReadyTLE16 eingetragen.

Der verwendete Eingang muss bei RocRail mit +1 addiert werden.

Beispiel:
Eingang 0 am ReadyTLE16 entspricht in RocRail die Adresse 1 (0+1=1)
Eingang 9 am ReadyTLE16 entspricht in RocRail die Adresse 10 (9+1=10)

Zum Schluss das Ubernehmen (5.) nicht vergessen.
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Einrichten in Win-Digipet

Das Einrichten von Eingangen im Steuerungsprogramm ,Win-Digipet” ist ahnlich strukturiert:

1. Schritt: Baugruppen Status uberprifen
Zunachst das Status-Fenster fur das Digitalsystem 6ffnen (1.) und dann in der Liste (2.) kontrollieren
ob der Baustein gefunden wurde.

g‘* Gleisbild-Editor Win-Digipet 2021.1 Premium Edition - [Gleisbild
ﬁ Datei  Bearbeiten Erfassung  Gleisbild  Bildschirm-Ausschnitte  Uberwachung/Test  Fenster  Hilfe

S RSS2 LM [0 BEER9-0-0-@-@-@-0Q-@-0-B-@-@ - P s J]

Systemstatus OpenDCC BiDiB-IF2

Nodes (8)
LiD [ ert Joco] w [main] PG [ acc [ BsT [ sw |
= @ BiDiB-IF2VID 0D PID B40060E8 X X
@ LightCantiol 1 VID 0D FID EBO074FD ®
® Mobalist 64 ID 0D FID 7EQ0ZF00 B3 %

e
=

© VD 0D PID B3002E00 ®
| L ®
© RFBasis 2.0vID FE PID 26012000 % %
© OperDCE 5T4VID 0D PID £200E5ED % % %
@ BiDIBne - One0C VID 0D PID CCODDIEE %
DEC-Steuarlodes
Fabren  [BIDiBAF2 (V0D PBA0GOEE) e
Schsten: [BDEAF2 /0D PE40DGIEE) | ]
— Prog  [V3E PAOGEOOOD P
[ omoccooere <] -
|1. OpenDCL BiDiB-IF2 - ‘ System Trennen | Abbrechen Ao FBass V3 - ﬂﬁ

2. Schritt: Melder einrichten

Nun im Gleisbildeditor (die Vorraussetzung ist, dass ein passendes Gleissegment gezeichnet wurde)
den Ruckmelder-Erfassungsmodus aufrufen (1.). Im Anschluss eine freie WDP-interne
Rickmeldenummer auswahlen (2., hier die Nr. 3500 als Beispiel).

Dann den zuzuordnenden Fahrzeuganzeiger + Gleissymbole mit der Maus Uberfahren (3.).

Nun wird das Digitalsystem (4.), der BiDiB-Baustein ReadyTLE16 (5.) und der ausgewahlte Eingang
von der Baugruppe (6., Wertebereich 0-15) ausgewahlt.

Im nachsten Schritt wird der gewinschte Meldertyp ausgewahlt, in den meisten Falle ist das der
~Momentkontakt” (7.) und noch den Folgemelder (8.) hinterlegen (durch diesen Melder wird der
aktive Melder wieder deaktiviert). Das Programm bietet hier noch zahlreiche weitere Optionen an, den
Melder zurlckzusetzen. Einfache Unterwegskontakte setzt man z.B. ggf. nach einer Zeit von x msec
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automatisch zuriick.

#i3 Gleisbild-Editor Win-Digipet 2021.1 Premi [Gleisbild
ﬁi Datei Bearbeiten Erfassung Gleisbild  Bildschirm-Ausschnitte ﬂberwachungﬁest Eenster Hilfe
-]

S AR s5E L B [0 ] BXNEE 0-0-9-0-0-0-0-8-0-0-F-@ - 2 ames

Kontaktrummer: 3500 @

|D-Text/Bechreibung

Mame: [3500 Beschreibung.  [3500 ﬂ
Parameter fuir Melder im Gleis/Fahivweg
Auslisung durch; | Schieiter « | Fontaktdnge (cm] | 0.0 EE

[~ min Kurvenradius (mm] [ 0 [~ Stieckengeschw. (kmh] [ (1

Melder-Quelle/erhalten

© 1 o [V OpenDCCBIDBAF2 v |[(eelegtmeider B2l r i

|- - —1
| ‘7_|' [ReadyTLE 6 (VF& PFCOD3FO0) ] anschives [ 0 [4]0]] | B L Sl ol coon ceo) ceo.
|| \_1 , o | e

75| [Momertkontskt - belagt nachdsm Meldsr belect =] & 04

‘ | [ T Fiei wenn/bei: |Mindestens einer der folgenden [Aus-Melder belegt wird j

b | Tipp: Eingabe mehrer Und Kein Fahrzeug Tmeki] auf

7 30 Melder durch : aetrennt W~ 2ugehirigem FAZ ;

+ und Magnetartikel mit Steflung: " und "komplexe’" Bedingung erfiilt J

Melder

[Aus-]
Melder

Resultat H

Laschen | Obemebmen | SchiieBen
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