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Beispiele

Vorausgesetzt wird ein BiDiB-System mit einem GBMBoost-Master fur den PC-Zugang.

Rezept fur Zwei-Weichen-Geklapper mit vier LEDs

OneControl mit Firmware >= 3.x werden besser die

i i Diese Anleitung ist fir OneControl mit Firmware < 3.x Fur
Schaltpaar-Ausgange verwendet.

Man nehme:

1 OneControl

1 BiDiB-Wizard

2 endabgeschaltete Weichen mit Magnetantrieb
4 LEDs

30 Minuten Zeit

ke whe

Man schlieBe die beiden Weichen an die Powerausgange 0 und 1 sowie Powerausgang 2 und 3 an. Die
4 LEDs werden uber die GPIO-Pinne GPIO 0 bis 3 verbunden. Man richte sich dabei nach der
Anschlussbelegung fur die OneControl-Baugruppe.

Sind die Bauelemente verbunden, geht es an ihre Konfiguration und die Makro-Programmierung.

=+ |, Power Ausgange

=~ 4, Poweroutput 0
’ # 339 Konfiguration : - ind
L. 390 Rickmelde Pulse-Ticks: 0, 1..255 [20 ms] i ) i
Bl Foweroutput 1
. 392 Konfiguration : - i
o@ 393 Rickmelde Pulse-Ticks: 0, 1..255 [20 ms] o - Rw
& | Poweroutput 2
L. # 395 Konfiguration ; ; i
L@ 396 Rickmelde Pulse-Ticks: 0, 1..255 [20 ms] e - >
= | Poweroutput 3
}. 208 Konfiguration : - =
L. 399 Rickmelde Pulse-Ticks: 0, 1..255 [20 ms] 15 RW

Die Konfiguration der Powerausgange fur die beiden Weichen (entspricht der Standardelnstellung)
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Ek- |, GPIO
&) GPIo 0
- i 437 Konfiguration F - R
- i 438 Pulse-Ticks: 0, 1...255 [20 ms] 0 - R
= b GPID 1
- 4 440 Konfiguration 2 - W
- i 441 Pulse-Ticks: 0, 1...255 [20 ms] 0 - =X
=l GrID 2
- i 443 Konfiguration 2 - R
- i 444 Pulse-Ticks: 0, 1...255 [20 ms] 0 - =)
-l GPFIO 3
- 346 Konfiguration 2 - W
= oY Pulse-Ticks: 0, 1...255 [20 ms] 0 - W

Die Konfiguration fur die vier LED

Das sieht im Reiter Schaltausgange dann etwa so aus:
| Makros I Accessories I Engénge| Schaltausgange | Servoausgdnge I cv Deﬁnitionen|

Ausgang 10 Verhalten Schaltzeit Port
Weiche 1 links ] 10
Weiche 1 rechts 0 10
wieiche 2 links 0 0
Weiche 2 rechts ] 15
Ausgang_4 il 0
Ausgang_5 0 15
Ausgang_6 0 15
Ausgang_7 0 15
Ausgang_8 i} i5
Ausgang_9 0 15
Ausgang_10 0 15
Ausgang_11 0 15
Ausgang_12 0 15
Ausgang_13 1i] i5
Ausgang_14 0 15
Ausgang_15 1] 13
Ausgang_16 o 0 GPIO 0
Ausgang_17 & 0 GPIO 1
Ausgang_18 [ 0 GPIO 2
Ausgang_19 & 0 GPIO 3
Die folgenden Makros sind nicht mehr 100% aktuell. Erganzt werden muss:
1. Als erster Schritt sollten Makros gestoppt werden, die die gleichen Accessorys
& schalten. Im Beispiel ,Weichl+2links” stoppt Makro ,Weichl1+2 rechts” und
umgekehrt.

2. Vor dem Einschalten einer Spule sollte eine magliche Partner-Spule abgeschaltet
werden. Im Beispiel zusatzlichen Schritt ,Weiche 1 rechts aus” vor ,Weiche 1 links
ein“ einfigen und so fort.
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Schritt Verzigerung Port Typ Aktion Port Extra
1. Schritt  \Wartezeit: 0 | Ticks _Sd‘ualiﬁusgang o :_'einsd'ualten = :_'.fu'eid'ue 1links v.

2, Schritt  Wartezeit: 0 |Ticks :Sd‘laltausgang = :_Eil‘lSd‘lBltEl‘l = :_.ﬁ.usgang_:lﬁ =

3. Schritt  Wartezeit: 0| Ticks isdﬁaliﬁusgang e i_'ausschalten = i*.ﬁ.usgang_:l? b

4, Schritt  Wartezeit: 20 | Ticks :Sd'ualtausgang = :_einsd'ualten = ::'.fu'eiche 2 links =

5. 5chritt  pWartezeit: 0 |Ticks :Sd'ualiﬁusgang o :_'Einsmalten = :'.ﬁ.usgang_ls e

6. Schritt  MWartezeit: 0| Ticks :Sd'ualtausgang = ausschalten = :_.ﬁ.usgang_:lg =

7. Schritt  MWartezeit: 20 | Ticks :'-.u'erztigerung 2

&, Schritt  Wartezeit: 0| Ticks :Sd'ualtausgang - :_aussdﬂalten = ::'.fu'eiche 1links -

9. Schritt  MWartezeit: 0| Ticks :Sdﬁaliﬁusgang e :_-ausschalten = :_Weid'ue 2 links v

Das Makro fur den ersten Aspekt Die Verzégerung im vierten Schritt dient dem Geklapper und sorgt
fur eine entspannte Stromversorgung. Die Verzégerung im siebten Schritt ist notwendig, damit die
Weichen zu Ende laufen kénnen, ohne dass die Uberwachung meckert. Diese Zahl richtet sich nach
den Ticks in der Konfiguration und sollte leicht gréRer sein.

Schritt Verzogerung Port Typ Aktion Port Extra
1. Schritt Wartezeit: 0 |Ticks _Sdﬁaltausgang = i:einschalten L :-'."u'ein:he 1rechts -

2, Schritt  Martezeit: 0 | Ticks :Sd'ualtausgang = __Einsu:halten v: Ausgang_17 -

3. Schritt  Wartezeit: 0 |Ticks :Sdﬁaltausgang = ::aussd'ualten i :i.ﬁusgang_lﬁ b

4. Schritt  Wartezeit: 20 |Ticks :Sd'ualtausgang - | einschalten G ::Weid'ue 2rechts -

5, Schritt  MWartezeit: 0 |Ticks :Sd'ualtausgang - ::Einschalten = ::Ausgang_lg =

6. Schritt  Wartezeit: 0 |Ticks :Sd'ualtausgang o __aussn:halten i :_Ausgang_ls =

7. Schritt  Wartezeit: 20 | Ticks :'l.l'erzt':gerung =R

&, Gohritt  \Wartezeit: 0 |Ticks :Sd'ualtausgang = __aussn:halten = :"."u'eid'ue 1rechts -

9. Schritt  Wartezeit: 0 |Ticks iSd'uaItausgang = iiaussd‘ualten o i:'."u'eiche 2rechts i

Das Makro fur den zweiten Aspekt Hier gilt das Gleiche wie im ersten Makro. Auch die LED werden
wieder zur erheiternden Kontrolle angesteuert.

Weiche1+2 plus-Tick:

Execution state:

Begriff Makro Testen
Begriff_0  Weich1+2 links plus-Tick « | starten o [
Begriff_1  Weiche1+2 rechts plus-Tick w | starten - [ B ]

Das Accessory, das die Dinge zum Laufen bringt ...

o0
Guten Appetit o

8x Servos mit 2x Herz8-Addons

Achtung! Dieses Beispiel erst ab Firmwareversion 1.00.12 vom 18.04.2014

& verwenden. Stellt man vor dieser Firmwareversion alle GPIO auf Ausgang, bleibt
der BiDiBone beim Start hangen und kann nur mit einem PDI-Programmer
reanimiert werden. »Firmware der OneControl
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Hier ein Konfigurationsbeispiel mit 8 Servos und 16 Herzrelais Uber 2x Herz8-Addon an den GPIO-
Ausgangen. Die Relais konnen nicht direkt an die GPIO s angeschlossen werden. Zum Schalten von
Relais reicht der Strom dieser Ausgange nicht aus. Es ist zwischen die GPIO s und der Relais ein
Treiber zu schalten, diese Schaltung liefert die Herz8-Addon Baugruppe.

Zunachst werden die 16 GPIO-Ports zu Ausgangen umkonfiguriert. Dazu wird im Reiter CV
Definitionen jeder Ausgang aufgeklappt und das Hakchen bei Bit 0 entfernt. Nicht vergessen, bei
jedem GPIO auf speichern zu driicken. Nach dem Umstellen aller 16 GPIO muss man die geanderten
CV’s in die OneControl schreiben (zweiter Button). Nun muss die OneControl neu gestartet werden,
damit diese Anderung Ubernommen wird und die 16 GPIO s unter den Ausgangen erscheinen.
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Nach dem Neustart der OneControl erscheinen die GPIO s unter Schaltausgange und kénnen
umbenannt werden:
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Nun richten wir die Makros ein. Pro Weiche sind zwei Makros nétig. Um eine klare Linie zu halten,
nehmen wir das erste Makro fur die Stellung gerade und das zweite Makro fur abzweig. Je nach
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Einbaulage der Servos und Verdrahtung der Relais ist das passende Relais am Ende des Makros
einzuschalten. Die Makros sind fiir die bessere Ubersicht umbenannt worden.
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Nun weisen wir diese Makros den Accessory zu. Pro Weiche ein Accessory. In Rocrail ist der Begriff_0
die Stellung gerade:
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Zuletzt justieren wir noch die Servos passend zu den Weichen. Am besten zunachst ohne Stelldraht.
Wenn die Auslenkung des Servoarms den gewunschten Ausschlag zeigt, kann der Stelldraht montiert

werden. Auch hier ist wieder auf die Einbaulage der Servos zu achten. Um in den Makros und

Accessorys eine klare Linie zu haben, stellen wir die passende Servolage hier ein. Der Justierwert

unten = 0% entspricht immer der Stellung gerade, unabhangig davon, wie Servo und Weiche

zueinander eingebaut sind.

Im Beispiel ist Weiche 8 ungenutzt. Weiche 1 anders herum eingebaut als die anderen. Servo bei
Weiche 3-5 anders herum eingebaut. Daraus resultieren folgende Justierwerte:
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Provisorisch verkabelte OneControl an der Ausfahrt des Schattenbahnhofs:
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Das Foto zeigt die Ausfahrtseite meines ersten Schattenbahnhofs. In Rocrail sind das die Weichen im
linken Teil des Gleisplans:
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Downloads:

’ CONFIG OneControl mit 8 Servos und Herzrelais an GPO

Rocrail plan.xml

3-Weg-Weiche mit 2 Antrieben

Nachfolgend sind die Makros fur eine Fleischmann Spur N 3-Weg-Weiche abgebildet. Diese Weiche
hat 2 Antriebe.
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Wichtig ist, dass die Ausgange korrekt ausgeschaltet werden, bevor die Ausgange fur die neue Lage

eingeschaltet werden.

Node Details
WV 0D P 750045EE - OneControl

| Info | Macros | Accessories | Input porml Switch ports | Servo ports I Feedback ports | CV Definitions

SwitchOff Time
15
15

15

Output 1/ Behaviour
04 : Antrieb A, grin ouTPUT
05 : Antrieb A, rot OUTPUT
06 : Antrieb B, grin ouTPUT
07 : Antrieb B, rot OUTPUT
03: ‘ OUTPUT
na . Nl el T

Port

Status
Turn on
Turn off
Turn on

Turn on

Tirn An

Test
Turn off

Turn on
Turn off

Turn off

\_-WLI_I

Turn off

|l

:

i

E
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=
-V 0D P 750045EE - OneContral
Macros | Accessories | Input ports | Switch ports | Servo ports | Feedback ports | cv Definitions
P |~
I% gerade |1} r Start condition: Slowdown factor: Cydles:
& links [] Time:
'% Macro_3 Repetition: U U
CE M 4 .
% M:Z::S Mo repetition - 255 1 1 o=
I% Macra_6 Every day - i
& Macro_7
& Macro_8 1 Step Delay Port Type Action Port Extra
(54 Macro_9 |t step  Delay: 0 [Ticks|Switch port  |[Turn off + |[antrieb &, griin |
(54 Macro_10 2. Step  Delay: 0 Ticks|Switch port « |[Turn off ~ [[antrieb B, rot |
% :EC"’—E 3.5tep  Delay: 0 Micks Switch port +|Turn on + |[Antrieb B, grun -
: acro_ = -
) vacro_13 4.Step Delay: 5 Ticks Swiitch port + |[Turn on + |[antrieb &, rot |
=
-V 0D P 750045EB - OneControl
Macros | Accessories | Input ports | Switch ports | Serve ports | Feedback ports | cv Definitions
|a rechts - : ~gerade:
r ~Start condition: ~Slowdown factor: Cycles:
g links Time: U O
it Macro_3
r - Repetition:
% ::Z::: Mo repetition - 255 1 1 o=
Iﬂ Macro_6 Every day - 0
ﬁ Macro_7
Iﬂ Macro_8 L Step Delay Port Type Action Port Extra
(5 Macro_9 “||| [t step  Delay: 0 [Ticks{Switch port ~ |[Turn off  |[Antrieb 4, rot -
(5 Macro_10 2.5tep  Delay: 0 icks{Switch port ~ |[Turn off « |[Antrieb B, rot |
(5 Macro_11 3.Step  Delay: 0 Ticks Sitch part ~|[Turnon ~ [Antieb B, grin ~
g :::::E 4.Step Delay: 5 Ticks|Swiitch port ~|[Turnon ~ [Antrieb &, grin -
=
~V 0D P 750045EE - OneContral
Macros | Accesseries | Input ports | Switch perts | Serve ports | Feedback parts | Cv Definitions
a rechts & |4 links:
1% gerade F - Start condition: lowdown factor: Cycles:
Iﬂ Macro_3 . U U
ﬂ Madro 4 Repetition:
a Macro:ﬁ Mo repetition - 255 1 1 o=
ﬁ Macro_6 Every day - i
ﬁ Macro_7
ﬁ Macro_8 Step Delay Port Type Action Port Extra
(5 Macro_9 || [t step  Delay: 0 [Ticks|Switch port « |[Turn off + |[Antrieb B, grin |
{5 Macro_10 2.Step Delay: 10 Ticks|Switch port  |[Turn off + |[antrieb 4, rot |
(5 Macro_11 3.Step  Delay: 0 icks|Suitch port - [Turn on « |[Antrieb &, grin -
% ::Z:—E 4.5tep  Delay: 5 Ticks Switch port ~|[Turnon ~ |[Antrieb 8, rot -
:
~V 0D P 7500458 - OneContral
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Weichenantrieb mtb MP6

Der Weichenantrieb MP6 von mtb wird wie folgt an die OneControl angeschlossen:

WVEL GND

RN [EECHERER
S

Im oben gezeigten Beispiel werden die Klemmen fb1l und fb2 am MP6 flr die Riicklage der
Weichenlage an Eingange der OneControl angeschlossen.

e Die Klemmen AUX1 oder AUX2 kénnen gleichzeitig z.B. zur Polarisation des Weichenherzstlicks
verwendet werden.

e Der Antrieb wird mit poz1 und poz2 entweder Uber zwei Ports der Schaltausgangsstecker 0-15
(z.B. grun an 0, gelb an 1) oder wie abgebildet Uber die Klemmen X2 bis X9 angeschlossen
werden.

e Die Ansteuerung der Bewegungen erfolgt Uber Schaltausgange bzw. Schaltausgangs-Paare (ab
Firmware V3)
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Wichtig:
Damit es keine Probleme mit unterschiedlichen Potentialen gibt, miussen MP6 und
OneControl wie im Beispiel an die selbe Versorgungsspannung angeschlossen werden.
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