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Monitor Firmware Update

Diese Seite beschreibt den Firmware Update Prozess mit dem Monitor.

Damit ein Knoten uber den Monitor aktualisiert werden kann, muss das Feature

FEATURE_FW_UPDATE_MODE den Wert 1 haben. Sollte dies nicht vorhanden sein, bietet

dieser Knoten die Firmware Update Option nicht an und folglich ist diese auch im Monitor
& fur diesen Knoten nicht verfugbar.

In den Screenshots sichtbare Versionen, sind Testversionen die mdglicherweise nicht den
aktuell verfagbaren Versionen entsprechen.

Einstellungen

Mit Version 10.2 liest der Monitor bei Programmestart alle lokal vorhandenen Knoten Firmware zip
Dateien ein. Dazu muss in den Einstellungen der entsprechende Pfad hinterlegt werden.
Standardmalig ist dieser innerhalb des zentralen .bidib Ordners.

BiDiB-Monitor Settings X

User settings User settings

Connection settings Application language: | English -

System settings Mumber of concurrent
DCC-Controls:

Show systemn & BiDiB legs

[1 Technical view

Power user

User data directory
Ch\Users\,  .bidib
Maode firmware repasitory directory

CdUsers\y,  Wbidib\Vidata\\firmware-repo

Firmware Repository

Ebenfalls mit Version 10.2 integriert der Monitor das zentrale Firmware Repository.
Der Bereich ist in der Knotenubersicht erreichbar.
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BiDiB-Monitor 10.2 (Build 1069)

Decoder System (D

#Features bearbeiten 1 Knoten-Firmware-Repaository

Ubersicht

In der Einstiegsubersicht konnen (1) die lokalen Daten neu eingelesen werden, (2) online auf neue
Versionen geprift werden und (3) bei Bedarf geanderte Einstellungen gespeichert werden. Ist die
Option (5) fur den automatischen Abgleich aktiviert, wird bei jedem Progammstart auf neue Versionen
gepruft.

Node firmware repository

Configuration MNode firmware repository

Firmware data 4 e Check for updates on startup.

Update repository url: | http://bidib.org/node_firmware/repository.json

Actions

Refresh repository o Check for updates e Save settings e

Advanced settings

Prozxy address:

Service authorization code:

Close

Die aktuelle Url zum Repository lautet: https://repository.bidib.org/repository.json
Sollte eine andere Url eingetragen sein, muss uber die Monitor Einstellungen der '‘Power User' Modus
aktiviert werden, damit die Url geandert werden kann.

Lokale Versionen
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Die aktuell lokal verfugbaren Versionen kdnnen Uber den Punkt (4) eingesehen werden.

Mode firmware repository

BiDiB-1F2 &
Firmware data CpenDCC BiDiB-IF2 20207  Stable 27.02.2016
D OpenDCC BiDiB-IF2 2.04.02 Stable 27.02.2016

LightControl 1

OpenDCC LightControl 1 1.03.05 Mandatory 03.02.2019

NeoControl_Light

OpenDCC MNeoControl_Light 1.04.04  Stable 11.05.2019

OpenDCC MNeoControl_Light 1.05.00 Stable 25.08.2018

NeoControl_Signal

CpenDCC MNeoControl_Signal 10404 Stable 11.05.2019

OpenDCC MNeoControl_Signal 1.05.00 Stable 25.08.2018

NeoControl_Clock

CpenDCC MNeoControl_Clock 10404 Stable 11.05.2019

OpenDCC MNeoControl_Clock 1.05.00 Stable 25.08.2018

OneControl 8/32

OpenDCC OneControl &/32 20301 Stable 26.01.2017

OpenDCC OneControl 8/32 20414 Stable 08.04.2018

OpenDCC OneControl 8/32 3.00.14  Stable 16.09.2018

OpenDCC OneControl 8/32 3.00.16  Stable 02.02.2019

OneDriveTurn 8/32

OpenDCC OneDriveTurn 8/32 1.04.01 Stable 26.01.2017

OneST

OpenDCC OneST 0.01.06 Stable 27.04.2015

OpenDCC OnesT 0.01.07 Stable 27.04.2015

BiDiB RF-Basis Node

OpenCarSystern  BiDiB RF-Basis Node 10211  Stable 06.11.2016

OpenCarSystern  BiDiB RF-Basis Node 1.03.02 Stable 26.01.2007

OpenCarSystern  BiDiB RF-Basis Node 1.03.05 Stable 27.03.20M7

Public Domain & BiDiB RF-Basis Node == 20.05.2015

ReadyBoost Applikation v

Close

In der Spalte 'Status' wird die neu eingefuhrte Zustandsinformation angezeigt.
Aktuell ist eine Firmware nach folgenden Zustanden kategorisiert:

e Stabil - es handelt sich um eine Version, die nur bei Problemen installiert werden sollte.

 Notwendig - diese Version sollte dringend installiert werden, da sie Anderungen enthalt, die der
Stabilitat des Systems dienen.

¢ Beta - es handelt sich um einen Entwicklungsversion und sollte nur in Absprache installiert
werden.

Online Versionen

Sollten online neue Versionen verfligbar sein, so werden diese in einer separaten Ubersicht
aufgelistet. Bei Bedarf kdnnen hier die benotigten Versionen ausgewahlt und heruntergeladen
werden. Nach dem Download werden automatisch die lokalen Daten neu eingelesen und ein erneuter
Abgleich durchgefuhrt.
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Mode firmware repository

Configuration Updates available! Download selected

Awailable updates
e — Manufacturer State St updnte‘
local -> online

Firmware data

New

FichtelBahn ReadyRS 1.01.01  Stable 09.10.2019

OpenDCC MNeoControl Light 1.05.00 Stable 25.08.2018

OpenDCC MeoControl Light 1.04.05 Stable 16.12.2019

OpenDCC MNeoControl Signal 1.05.00 Stable 25.08.2018

OpenDCC MeoControl Signal 1.04.05 Stable 16.12.2019

OpenDCC MeoControl Clock 1.05.00 Stable 25.08.2018

OpenDCC MeoControl Clock 1.04.05 Stable 16.12.2019

OpenDCC OneOC Standard 20203 Stable 30.10.2019

New version available

OpenDCC MeoControl_Light 1.04.04  Stable 10.05.2019 -> 11.05.2019
OpenDCC MeoControl_Signal 1.0404  Stable 10.05.2019 -> 11.05.2019
OpenDCC MeoControl_Clock 1.0404  Stable 10.05.2019 -> 11.05.2019

Close

Knotenupdate

Ist flir einen Knoten eine neue Version verflgbar, so wird dies durch ein kleines Icon im
Informationsbereich des Knotens hinter der aktuellen Firmware Version angezeigt. Sollte es sich um
ein zwingend erforderliches Update handeln, wird dies zusatzlich im Strukturbaum beim jeweiligen
Knoten angezeigt.
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BiDiB-Monitor 10.1 (Build 1068)

— System (1)
# Edit features a MNode firmware repository
4 V13 P 6a00B4EA Info | Features  CV Definition

Test

Description:  Controller for servo and freg polarisation

Test (0.5) Product name: OneST Simulator

Test LightCantrol E Manufacturer:  Public Domain & Do-lt-Yourself Decoders
Test OneST Homepage: hitp://wiki fichtelbahn.de/doku.php?id=ones
Test OneStepCantral Unique Id: 05.00.00.79.00.12.39

Product Id: W 13 P 79001239
“ Address: 12,000
Firmware: 0.00.01 E
Protocol: 0.6
Feature count: 5

Id: 64 Walue: 0 FEATURE_CTRL_MALZ_START_MAN
Id: &5 Walue: 0 FEATURE_CTRL_MALC_START DCC
Id: 252 Walue: 24 FEATURE_STRING_SIZE
Id: 253 Walue: 16 FEATURE_RELEVANT_PID_BITS
Id: 254 Walue: 1 FEATURE_FW_UPDATE_MODE

W 13 P CDOOD204 (NeoControl Signal)

Zum Firmware-Update-Dialog gelangt man Uber das Kontextmenu (rechtsklick) des jeweiligen
Knotens im Strukturbaum.

BiDiB-Monitor 10.2 (Build 1069)

Decoders  System O]
# Edit features £ Node firmware repository
< r
4 Sim Master Info Features  CV Definition  Accessories
One DMX
e Description:  Clock with 68 W52812, 60 for time, 7 for weekday, one for am,
StepControl
Product name: Meolight Simulator
Test
Manufacturer:  Public Domain & Do-It-Yourself Decoders
Test (0.5)

Test NecEWS A Homepage:

Test NeoLight A Unigue Id: 05.00.00.01.00.12.39

T ) Change node name Product Id: V13 P D1001239
est NeoSignal .
Edit features

Test OneST Address: 14.0.0.0
Update firmware .
4 V13 P 72006AEA k Firmware: 0.00.01 E

Test OneST 2 Protocol: 0.7

V13 P 6800D3E1 Feature count: 9

V 13 P 6800D3E2 " Id: 40  Value:32  FEATURE_ACCESSORY_COUNT

V13 P 6800D3E2 Id: 42 Value:1  FEATURE_ACCESSORY_MACROMAPPED
Id: 60  Value:2  FEATURE_CTRL_MAC_LEVEL

V13 P 6800D3E4 Id: 61  Value:32  FEATURE_CTRL_MAC_SAVE

V 13 P 6800D3ES Id: 62  Value:32  FEATURE_CTRL_MAC_COUNT

V12 P 6800D3ER Id: 63  Value:32  FEATURE_CTRL_MAC SIZE

Id: 252 Value:24  FEATURE_STRING_SIZE

Id: 253 Value: 16 FEATURE_RELEVAMT_PID_BITS
WV 13 P 6800D3EF Id: 254 Value: 1 FEATURE_FW_UPDATE_MODE

V13 P 7F002200 (LED_IO24)

W 13 P 840064EA (BoostNode)

V13 P 8600D3EA

V13 P 8A001234

W 13 P 8CO045EE (OneControl 84824)

WV 251 P 64000204 (ReadyRS BL)

W13 P 6800D3EC

Connection:

Im ersten Schritt ist nun eine passende Firmware zu wahlen. Dazu kann (1) eine Version aus dem
Repository oder (2) ein lokales Firmware-Zip gewahlt werden.

Bei Wahl eines lokalen Firmware-ZIPs bitte das Archiv nicht entpacken. Der Monitor
inspiziert den Inhalt und stellt alle relevanten Informationen dar.
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Firmware alctualisieren

Mame: Test MeclLight A
Produkt: Meclight Simulator
UiD: V13 P D1001239
Firmware: 0.00.01

Repository: |€w Version: 1.04.04 Status: Stable 1 -
Tl & Version: 1.04.04 Status: Stable

2 Version: 1.04.06 Status: Mandatory

= Ansicht

o ‘Version: 1.05.00 Status: Stable
= T ——

[ ] MeoCantral Clock (Update), W528:x/Neopixel Clock, A3-Prozessor

OK

Anschliessend die gewunschte Firmware-Variante auswahlen. Das UPDATE-Paket nur auswahlen,
wenn eine bestehende kompatible Firmware-Version mit einer neuen Version aktualisiert werden soll.
Sobald eine Firmware-Variante ausgewahlt ist, wird der Start-Button freigeschaltet mit welchem der

Firmware-Update-Vorgang gestartet wird.
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Update firmware X

Mame: Test MeclLight A
Product: Meclight Simulator
UiD: V13 P D1001239
Firmware: 0.00.01

Repository: | & Version: 1.04.06 Status: Mandatory -
File:
L] Enhanced view

MeoControl Clock, W528:xoy/Mecpixel Clock, A3-Prozessor

[ ] MeoContral Clock (Update), W528:x/Neopixel Clock, A3-Prozessor

Start update

OK

Wenn der Firmware-Update-Vorgang beendet wurde (Fortschritt auf 100%), kann der Udpate-Dialog
uber den OK-Button beendet werden.

BiDiB Wiki - https://forum.opendcc.de/wiki/



Last update: 2023/12/30 19:54 monitor:firmwareupdate https://forum.opendcc.de/wiki/doku.php?id=monitor:firmwareupdate

Update firmware X

Mame: Test MecLight A

Product: Meclight Simulator

UID: W13 P 1001239
Firmware: 0.00.01

Repository: | & Version: 1.04.06 Status: Mandatory -

File: | neccontrol_v_1.04.06.zip

L] Enhanced view

MNecCao

[ NeoCo J Transfering firmware

Start update

[

Der Knoten sollte neu starten und sich automatisch im Knotenbaum wieder anmelden.

Repository-Updater

Zusatzlich zur integrierten Version gibt es mit dem Repository-Updater eine kleine, unabhangige
Anwendung, mit der die aktuellen Knote-Firmware-Versionen aus dem Firmware-Repository
heruntergeladen werden kdénnen.

Es handelt sich hierbei um eine Konsolen-Anwendung auf Basis von .Net Core 3.1, die sowohl unter
Windows als auch unter Linux und macOS genutzt werden kann.

Zum Start muss mindestens die .NET Core Runtime installiert sein.
Eine Ubersicht unterstiitzter Betriebssysteme gibt es bei Microsoft Docs .

Um die Anwendung zu starten, reicht es unter Windows, die RepoUpdater.exe auszufuhren.
Unter Linux bzw. macOS muss die Anwendung Uber die Kommandozeile / Terminal mit dotnet
RepoUpdater.dll gestartet werden.

Beim Start werden die lokal vorhandenen Firmwaredateien aus dem BiDiB-Benutzerdatenverzeichnis
(unter Windows standardmalSig c:\users\[Nutzer]\.bidib) gepruft und mit den Daten aus dem Online-
Repository verglichen.
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B Dv0e_deviMoba\BiDiB\FirmwareRepo\ Qutput\Debug\RepoUpdaterinetcoreapp3. 1\Repollpdater.exe — O et
i DDDDODDDDDDDD iiii EBEEEBEBEBEEEEEEE

MDD mmommm

B

B:

B:
EBEBEB

mmm
Mo =

: : : i::::::iB:
BEEEEEEEEEEEEBEEBEE iiiiiiiiBEBEBEBEEB

m

from online repository ...
ilable

o you want to download them now? ¥/N:

Sind neue Dateien vorhanden, so kann der Downloadvorgang durch Bestatigung mit j bzw. y gestartet
werden.
Nach dem Download kann die Anwendung mit Enter beendet werden.

Konfiguration

Der Repository-Updater liest (und speichert) die Firmwaredateien aus dem BiDiB-
Benutzerdatenverzeichnis, welches standardmalSig auch von Monitor und Wizard verwendet wird.
Sollte im Monitor ein anderes Verzeichnis eingestellt worden sein, dann muss dies auch fur den
Repository-Updater angepasst werden. Hierzu muss der Pfad fUr die Variable bidibDataDirectory in
der Datei config.json gesetzt werden.

Er wird aktuell automatisch um die Unterordner data/firmware-repo erganzt.

{
"repoUrl”: "http://bidib.org/node_firmware/repository.json",
"bidibDataDirectory": "",

}

Download

Version 0.1 vom 07.04.2020
RepoUpdater 0.1 _2020-04-07.zip
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